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NOM DE L'ÉLèVE: DATE ET HEURE:

01. La vitesse réelle instantanée fournie par le GPS est la vitesse :

a) Vraie.

b) Estimée.

c) Sol.

d) Indiquée.

02. Pour un multirotor la présence d’air turbulent près d’obstacles peut :

a) annuler l’effet de sol

b) améliorer toujours l’autonomie

c) dégrader la stabilité et augmenter la charge de pilotage

d) supprimer le risque de dérive

03. Une carte ou application de zones UAS doit être utilisée :

a) une seule fois lors de l’achat du drone.

b) uniquement après un incident.

c) avec des données à jour et complétée par l’observation réelle du site.

d) pour remplacer toutes les règles A2.

04. Quelles sont les propositions exactes à propos des batteries ? 1) Une baisse de température

peut réduire la puissance disponible 2) Une batterie vieillissante peut présenter une résistance

interne plus forte 3) Une résistance interne plus forte peut entraîner une chute de tension sous

charge 4) La capacité utile reste rigoureusement constante avec le temps

a) 2, 3 et 4

b) 1 et 2

c) 1, 3 et 4

d) 1, 2 et 3
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05. Le télépilote réduit le risque au sol en cas de panne moteur en :

a) volant systématiquement au-dessus des files d’attente.

b) évitant de placer la trajectoire au-dessus de personnes ou d’axes fréquentés.

c) désactivant toutes les protections logicielles.

d) choisissant une hauteur sans rapport avec l’environnement.

06. La turbulence mécanique est surtout liée :

a) au relief et aux obstacles

b) à la seule humidité de l’air

c) en premier lieu au rayonnement nocturne

d) à la présence d’altocumulus

07. Si votre aéronef a un centrage trop avant, il sera en vol :

a) Stable, mais peu maniable.

b) Instable et peu maniable.

c) Stable et très maniable.

d) Instable, mais très maniable.

08. Un vent soufflant perpendiculairement à un relief génèrera des courants :

a) Ascendants au vent et sous le vent.

b) Ascendants au vent et des rabattants sous le vent.

c) Rabattants au vent et des ascendants sous le vent.

d) Rabattants au vent et sous le vent.

09. La vitesse indiquée de décrochage d’une voilure fixe varie principalement avec :

a) la couleur de la cellule

b) le type de carte IGN

c) la masse et le facteur de charge

d) le niveau de batterie du contrôleur radio
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10. Quelles sont les propositions exactes à propos du décrochage ? 1) Il survient lorsque

l’incidence dépasse une valeur critique 2) Il peut survenir à n’importe quelle vitesse si

l’incidence critique est atteinte 3) Il est impossible en virage 4) Il peut être favorisé par une

rafale ou un facteur de charge élevé

a) 2, 3 et 4

b) 1 et 2

c) 1, 2 et 4

d) 1, 3 et 4

11. Les conséquences de l'effet Venturi sont :

a) La diminution de la température et de la pression.

b) L'augmentation de la température et de la pression.

c) La diminution de la pression et l'augmentation de température.

d) La diminution de la température et l'augmentation de pression.

12. Une brise de mer est due :

a) au réchauffement plus rapide de la mer que de la terre

b) au réchauffement plus rapide de la terre que de la mer

c) en fin de nuit

d) au refroidissement de la mer par rapport à la terre

13. La vitesse de chute minimale d’un drone à voilure fixe correspond :

a) à la vitesse maximale

b) à la meilleure distance franchissable

c) au meilleur temps en l’air

d) à la vitesse de décrochage

14. Dans l’hémisphère nord la force de Coriolis dévie les mouvements :

a) vers la gauche

b) vers le bas

c) vers la droite

d) vers le haut
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15. Avant d’activer une trajectoire automatique, le télépilote doit vérifier :

a) que les points de passage évitent les personnes, obstacles et zones sensibles.

b) que la caméra est orientée vers le soleil.

c) que le volume sonore du téléphone est maximal.

d) que l’UAS n’est plus visible.

16. À l’approche d’un front froid on observe souvent :

a) du brouillard radiatif uniquement

b) des averses parfois orageuses et des rafales

c) une dégradation lente sans convection

d) une hausse de température durable

17. La dérive est moins importante lorsque vous augmentez :

a) L'altitude pression.

b) La vitesse de l'aéronef.

c) La composante verticale de la résultante aérodynamique.

d) La masse de l'aéronef.

18. Une forte amplitude thermique journalière est favorisée par :

a) un ciel clair et un air sec

b) la pluie continue

c) un ciel couvert et du vent fort

d) une humidité élevée et des nuages bas

19. Dans une information météorologique, que signifient les codes TS et FG ?

a) Orage et brouillard

b) Grêle et brume

c) Orage et brume

d) Grêle et brouillard
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20. Quelles sont les propositions exactes à propos des cartes et messages météo ? 1) Les METAR

donnent des observations 2) Les TAF donnent des prévisions d’aérodrome 3) Les SIGMET

signalent des phénomènes dangereux significatifs 4) Les cartes TEMSI représentent le temps

significatif

a) 1 et 2

b) 1, 3 et 4

c) 1, 2 et 3

d) 1, 2, 3 et 4

21. Un dépassement de la masse maximale autorisée :

a) Est à proscrire car il peut entraîner un dépassement de la résistance structurale.

b) Est sans conséquence sur les performances de l'aéronef.

c) A pour seul inconvénient de diminuer la vitesse de finesse maximale.

d) A pour seule conséquence de diminuer les performances de l'aéronef.

22. Un centre de gravité hors limites peut entraîner :

a) une amélioration automatique de l’autonomie

b) une dégradation de la stabilité et de la contrôlabilité

c) aucun effet

d) une diminution de la masse

23. L’atterrissage doit être anticipé lorsque le site devient encombré afin de :

a) ne pas attendre une situation où la seule option exposerait des tiers.

b) conserver toute la batterie jusqu’à la coupure.

c) éviter de consulter le manuel.

d) maintenir l’UAS au-dessus du public.

24. Le mode de maintien de position doit être utilisé en gardant à l’esprit que :

a) il garantit une immobilité absolue en toutes circonstances.

b) il rend l’observation de l’environnement inutile.

c) il autorise automatiquement le vol en intérieur public.

d) le vent, le GNSS ou les obstacles peuvent encore provoquer une dérive ou une erreur.
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25. Le danger principal des cumulonimbus pour un drone est :

a) l’absence totale de vent

b) les fortes ascendances et descendances ainsi que les précipitations et la foudre

c) l’amélioration systématique de la visibilité

d) la stabilité de l’air

26. La distance minimale de sécurité vis-à-vis d’un orage doit être :

a) il n’y a pas de danger si l’on reste bas

b) environ 1 km

c) la plus grande possible

d) 100 m

27. La puissance nécessaire pour le vol stationnaire d’un multirotor augmente généralement :

a) quand la masse diminue

b) quand la masse augmente

c) quand la densité de l’air augmente

d) uniquement avec la pluie

28. Un contrôle prévol des hélices réduit le risque au sol car il permet de détecter :

a) la direction exacte des isobares.

b) une fissure, un montage incorrect ou une usure pouvant entraîner une perte de maîtrise.

c) la validité du certificat médical.

d) le numéro de téléphone de l’autorité.

29. Une inversion de température peut favoriser :

a) le brouillard et la stagnation des basses couches

b) les cumulonimbus violents

c) les rafales descendantes uniquement

d) la convection profonde toute la nuit
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30. Une distance de 5 m par rapport à une personne non impliquée en A2 est acceptable

seulement si :

a) le mode basse vitesse est actif et si l’évaluation de la situation reste favorable.

b) le drone vole en mode sport.

c) le vol se déroule au-dessus d’un rassemblement.

d) le télépilote n’a pas obtenu le certificat A2.

31. Quelles sont les propositions exactes à propos des ascendances thermiques ? 1) Elles sont

favorisées par l’ensoleillement 2) Elles sont favorisées par une atmosphère instable 3) Elles sont

plus fréquentes au-dessus de surfaces sombres et sèches 4) Elles sont plus fortes la nuit par ciel

clair

a) 1, 3 et 4

b) 1, 2 et 3

c) 1, 2, 3 et 4

d) 1 et 2

32. L'effet de Foehn est un phénomène observé :

a) Lors de l'inversion brise de mer - brise de terre.

b) En cas de turbulence atmosphérique sévères.

c) Lors du passage d'une masse d'air humide sur un relief montagneux.

d) Lors de conditions de sécheresse climatique.

33. Dans l’objectif de réduire le risque au sol en catégorie A2 il convient notamment de :

a) ignorer l’environnement proche

b) choisir une zone avec peu de tiers et maintenir des distances de sécurité

c) voler au-dessus d’un rassemblement pour limiter l’exposition latérale

d) compter uniquement sur le parachute pour tout risque

34. Le système de maintien de l'altitude utilise principalement : 1 - un système de

positionnement satellitaire 2 - un capteur d'ultrasons 3 - un variomètre 4 - un baromètre

a) 2 - 4.

b) 2 - 3.

c) 1 - 4.

d) 1 - 3.
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35. Avant un vol A2 dans un environnement fréquenté, la mesure opérationnelle la plus efficace

consiste à :

a) décoller sans attendre pour réduire la durée du vol.

b) choisir une zone dégagée, définir une trajectoire sûre et prévoir une interruption du vol.

c) désactiver les alertes de géovigilance.

d) se rapprocher des personnes pour mieux contrôler l’UAS.

36. Lorsqu'il y a isothermie, la température :

a) Reste constante lorsque l'altitude varie.

b) Décroît avec l'altitude.

c) Reste égale à 0°C lorsque l'altitude varie.

d) Croît avec l'altitude.

37. Pour un multirotor la perte d’un moteur ou d’une hélice peut entraîner :

a) un gain d’autonomie

b) une amélioration de la sécurité

c) aucune conséquence

d) une perte de contrôle majeure

38. Un front occlus résulte généralement :

a) de la seule présence d’un relief

b) de la formation d’un brouillard radiatif

c) de la dissipation d’un anticyclone

d) du rattrapage d’un front chaud par un front froid

39. Le vol près d’une route fréquentée doit être préparé pour :

a) bénéficier du flux d’air des véhicules.

b) obtenir une meilleure connexion mobile.

c) éviter qu’une perte de maîtrise n’expose les usagers de la route.

d) faciliter le survol des véhicules.
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40. Quelles sont les propositions exactes à propos de l’écoulement dans un tube de courant sans

apport ni prélèvement d’énergie ? 1) La pression statique est constante 2) La pression statique

peut varier 3) La pression d’arrêt est constante 4) La pression d’arrêt peut varier

a) 2 et 3

b) 1 et 3

c) 1 et 4

d) 2 et 4

41. Lorsqu’un itinéraire de repli est prévu, il doit mener de préférence vers :

a) une zone dégagée présentant moins de risques pour les tiers.

b) le point le plus fréquenté pour faciliter la récupération.

c) une zone interdite pour éviter les obstacles.

d) un axe routier chargé.

42. En vol plané, la finesse est égale au rapport :

a) Hauteur perdue / distance parcourue.

b) Vitesse / distance parcourue.

c) Distance parcourue / hauteur perdue.

d) Vitesse / hauteur perdue.

43. Une hélice horaire est identifiée :

a) WC.

b) CWC.

c) CCW.

d) CW.

44. Une hélice endommagée peut entraîner :

a) une meilleure efficacité

b) des vibrations et une baisse de rendement

c) aucune conséquence

d) une augmentation automatique de la stabilité
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45. Le groupe BECMG dans un TAF signifie :

a) vent variable

b) devenant progressivement

c) fin de phénomène

d) orage en cours

46. En air calme, sans vent, la finesse correspond au rapport :

a) Hauteur perdue / vitesse anémométrique.

b) Hauteur perdue / distance parcourue.

c) Distance parcourue / hauteur perdue.

d) Distance parcourue / vitesse verticale.

47. La pluie peut augmenter le risque au sol notamment parce qu’elle :

a) diminue toujours l’énergie d’impact.

b) rend les personnes non impliquées invisibles juridiquement.

c) peut dégrader la visibilité, les capteurs ou les performances de l’UAS.

d) autorise le vol au-dessus des rassemblements.

48. La réflexion du signal GNSS en environnement urbain peut :

a) améliorer toujours la précision.

b) dégrader le maintien de position et augmenter le risque de dérive.

c) remplacer la lecture de la carte.

d) supprimer la contrainte de hauteur.

49. En A2, la présence d’un assistant peut aider à :

a) autoriser le vol hors catégorie ouverte.

b) remplacer la responsabilité du télépilote.

c) piloter l’UAS sans coordination.

d) surveiller l’approche de personnes ou de véhicules autour de la zone.
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50. La carte TEMSI présente :

a) les obstacles artificiels

b) les fréquences radio des aérodromes

c) les performances du drone

d) le temps significatif prévu sur une zone

51. Les nuages convectifs se développent surtout :

a) la nuit uniquement

b) dans une atmosphère stable

c) en hiver uniquement

d) dans une atmosphère instable

52. Le point de rosée est :

a) la température maximale de la journée

b) la température minimale de la journée

c) la température à laquelle l’air devient saturé en vapeur d’eau

d) la température à laquelle l’eau bout

53. Quelle est la proposition exacte à propos de la convection ?

a) La convection est un transport de chaleur par conduction entre le sol et l’air en contact

b) La convection génère un brassage vertical dû aux différences de densité

c) Un refroidissement à la base d’une masse d’air favorise la convection

d) La convection est souvent matérialisée par des nuages stratiformes

54. Dans la troposphère, la décroissance moyenne de température avec l'altitude est de :

a) 6,5°C par 1000 ft.

b) 2°C par 1000 m.

c) 0,65°C par 1000 ft.

d) 6.5°C par 1000 m.
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55. Une bonne atténuation opérationnelle avant décollage consiste à :

a) voler au plus près des accès publics.

b) choisir une zone sans tenir compte du vent.

c) se fier uniquement au zoom de la caméra.

d) prévoir une trajectoire qui évite les zones de passage des piétons.

56. Le groupe TEMPO dans un TAF signifie :

a) temps significatif

b) changement permanent

c) fin de validité

d) fluctuations temporaires

57. Quelles sont les propositions exactes à propos de la température ? 1) Dans une situation

idéale, le minimum de température intervient ½ heure après le lever du soleil 2) Dans une

situation idéale, le minimum de température intervient ½ heure avant le lever du soleil 3) Dans

une situation idéale, le maximum de température intervient 1 heure après le passage du soleil

au méridien 4) Dans une situation idéale, le maximum de température intervient 2 heures après

le passage du soleil au méridien

a) 2 et 4

b) 1 et 3

c) 1 et 4

d) 2 et 3

58. Un site de décollage bien choisi doit permettre :

a) un décollage au milieu d’un flux de piétons.

b) une perte de vue rapide de l’UAS.

c) un dégagement suffisant pour décoller, atterrir et interrompre le vol.

d) une trajectoire imposée au-dessus des personnes.

59. Un SIGMET concerne :

a) la maintenance d’une radio-balise

b) les horaires ATS

c) la fermeture d’un aérodrome

d) des phénomènes météorologiques significatifs dangereux
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60. La traînée induite est particulièrement importante :

a) uniquement avec vent arrière

b) uniquement par temps chaud

c) à faible vitesse et forte portance

d) à grande vitesse en piqué

61. Le manuel constructeur d’un UAS C2 doit être consulté car il précise notamment :

a) les limites d’emploi et les fonctions de sécurité disponibles.

b) les règles douanières applicables aux batteries.

c) les horaires d’ouverture des aérodromes.

d) le classement de tous les espaces aériens.

62. En cas d’alerte batterie faible, la réaction la plus sûre est de :

a) continuer jusqu’à la coupure automatique.

b) accélérer au-dessus des personnes.

c) revenir ou atterrir selon le plan prévu avant que la marge ne soit consommée.

d) ignorer l’alerte si l’image reste stable.

63. La règle pratique dite 1 :1 signifie que le télépilote devrait généralement maintenir une

distance horizontale au moins égale :

a) à la longueur de la piste la plus proche.

b) à la hauteur de vol de l’UAS.

c) à la distance parcourue en une minute.

d) au rayon maximal de la liaison radio.

64. Une bonne communication avec le client ou l’équipe au sol sert à :

a) éviter les déplacements imprévus dans la zone de sécurité.

b) augmenter la vitesse maximale du drone.

c) remplacer l’obligation de compétence.

d) autoriser un survol de foule.
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65. Dans un tube de courant en écoulement permanent, en un point 1 on mesure : vitesse = 10

m/s, masse volumique = 1 kg/m³, pression statique = 1000 hPa. Quelles sont les mesures en un

point 2 où la vitesse de l’écoulement est égale à 2 m/s ? 1) Pression statique = 1000,5 hPa 2)

Pression statique = 1000 hPa 3) Masse volumique = 1,5 kg/m³ 4) Masse volumique = 1 kg/m³

a) 1 et 4

b) 1 et 3

c) 2 et 3

d) 2 et 4

66. Quelles sont les propositions exactes à propos du vent en surface ? 1) Le vent est freiné par

les frottements 2) Le vent souffle parallèlement aux isobares 3) Le vent s’oriente partiellement

vers les basses pressions 4) Le vent est indépendant du relief local

a) 2 et 3

b) 1 et 2

c) 1 et 3

d) 1 et 4

67. Le vent de face en translation pour un multirotor peut :

a) augmenter toujours l’autonomie

b) être sans effet

c) modifier la puissance nécessaire et l’assiette

d) annuler la dérive

68. A une altitude de 2000 pieds la pression est :

a) La même que celle relevée au niveau de la mer.

b) Supérieure à celle relevée au niveau de la mer.

c) Supérieure ou inférieure à celle relevée au niveau de la mer selon la température.

d) Inférieure à celle relevée au niveau de la mer.

69. Le choix d’une vitesse modérée pendant la mission permet principalement :

a) de dépasser la limite de hauteur.

b) de réduire l’énergie cinétique et d’augmenter le temps de réaction.

c) de supprimer la turbulence.

d) de rendre le certificat A2 facultatif.
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70. Le vent anabatique correspond :

a) à la brise de pente descendante de nuit

b) au vent géostrophique

c) au vent de gradient

d) à la brise de pente montante de jour
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Grille de Réponses

Comparez vos réponses avec la grille suivante et notez votre score !

 01:   C  02:   C  03:   C  04:   D 

 05:   B  06:   A  07:   A  08:   B 

 09:   C  10:   C  11:   A  12:   B 

 13:   C  14:   C  15:   A  16:   B 

 17:   B  18:   A  19:   A  20:   D 

 21:   A  22:   B  23:   A  24:   D 

 25:   B  26:   C  27:   B  28:   B 

 29:   A  30:   A  31:   B  32:   C 

 33:   B  34:   A  35:   B  36:   A 

 37:   D  38:   D  39:   C  40:   A 

 41:   A  42:   C  43:   D  44:   B 

 45:   B  46:   C  47:   C  48:   B 

 49:   D  50:   D  51:   D  52:   C 

 53:   B  54:   D  55:   D  56:   D 

 57:   C  58:   C  59:   D  60:   C 

 61:   A  62:   C  63:   B  64:   A 

 65:   A  66:   C  67:   C  68:   D 

 69:   B  70:   D 
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Simulation d'examen
QCM Drone A2 - Examen Télépilote - Mesures d’atténuation technique et opérationnelle des
risques au sol

Quizvds.it

Visitez le site et téléchargez nos applications pour iPhone, iPad et Android ! Quizvds.it

Formulaire de Réponses

Utilisez ce formulaire pour cocher vos réponses

 01:  02:  03:  04: 

 05:  06:  07:  08: 

 09:  10:  11:  12: 

 13:  14:  15:  16: 

 17:  18:  19:  20: 

 21:  22:  23:  24: 

 25:  26:  27:  28: 

 29:  30:  31:  32: 

 33:  34:  35:  36: 

 37:  38:  39:  40: 

 41:  42:  43:  44: 

 45:  46:  47:  48: 

 49:  50:  51:  52: 

 53:  54:  55:  56: 

 57:  58:  59:  60: 

 61:  62:  63:  64: 

 65:  66:  67:  68: 

 69:  70: 
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