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NOM DE L'ÉLèVE: DATE ET HEURE:

01. Pour atténuer les effets de l’hyperventilation due au stress, il est nécessaire :

a) d’effectuer une manœuvre de Valsalva

b) de ralentir votre rythme respiratoire

c) de bloquer votre respiration

d) d’accélérer votre rythme respiratoire

02. Quelles sont les propositions exactes à propos du MANEX ? 1) Il est rédigé par le

constructeur de l’UAS 2) Il est rédigé par l’exploitant 3) Il est obligatoire en catégorie spécifique

4) Il permet d’obtenir une autorisation d’exploitation

a) 1 et 2

b) 2 et 4

c) 2 et 3

d) 1 et 3

03. Quelles sont les mesures principales pour assurer la protection des personnes et des biens ?

1) La ségrégation du trafic avec l’aviation habitée 2) La cohabitation avec l’aviation habitée 3)

Le non-survol des tiers au sol 4) Les dispositifs de type parachute

a) 1 et 4

b) 2 et 4

c) 1 et 3

d) 1, 3 et 4

04. Dans la méthodologie SORA (volet aérien), comment est désigné le niveau de risque de

collision en vol résiduel auquel est exposé l'aéronef habité dans le volume opérationnel ?

a) L'ARC (Air Risk Class)

b) Le GRC (Ground Risk Class)

c) Le SAIL (Specific Assurance and Integrity Level)

d) Le iGRC (intrinsic Ground Risk Class)
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05. La tension électrique est égale à :

a) P = U. I

b) U = R/I

c) U = R. I

d) U = P. I

06. Quelle est la définition de la vigilance ?

a) La charge de travail liée au traitement de toutes les informations extérieures

b) La capacité psychique et intellectuelle à traiter plusieurs sujets différents

c) Le mécanisme par lequel notre conscience se consacre à un sujet précis

d) Le niveau d’activation du système nerveux central

07. Le maintien d'une distance horizontale réduite entre le télépilote et son aéronef sans

équipage améliore directement :

a) l'autonomie de la batterie de l'aéronef

b) la portée de la liaison de commande et de contrôle uniquement

c) la capacité à détecter visuellement l'aéronef et le trafic habité environnant, ainsi qu'à apprécier sa

position et son attitude

d) la précision du positionnement GNSS de l'aéronef

08. En France, quel portail officiel permet de consulter les zones géographiques UAS

(restrictions et interdictions de vol des drones, en catégorie ouverte comme spécifique) ?

a) Le site Météo-France aéronautique

b) La carte des restrictions pour drones diffusée via le Géoportail (geoportail.gouv.fr)

c) Le portail Eurocontrol NM B2B uniquement

d) Le registre national des immatriculations de l'OACI

09. Quelles sont les propositions exactes à propos du pilotage du drone à voilure fixe ?

a) La puissance fournie au drone est égale à la puissance moteur

b) La puissance fournie au drone est égale à la traction de l’hélice

c) La puissance fournie au drone est le produit de la traction par la vitesse-air

d) La puissance fournie au drone est le produit de la traction par la vitesse-sol
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10. Pour conserver une distinction fiable de l'attitude et du cap de l'aéronef sans équipage en

VLOS, la pratique recommandée consiste à :

a) voler systématiquement à la hauteur maximale autorisée de 120 m

b) limiter la distance pour rester dans la portée où l'orientation de l'appareil demeure perceptible à l'œil nu,

et utiliser un éclairage ou un marquage contrasté

c) se fier exclusivement au retour vidéo de la caméra embarquée

d) augmenter la vitesse afin de réduire le temps d'exposition au risque

11. Dans les informations publiées pour un aérodrome, que représentent généralement

l’altitude et la fréquence associées au terrain ?

a) L’altitude de référence de l’aérodrome et une fréquence radio utile.

b) La longueur de piste et la pression QNH du jour.

c) La hauteur maximale autorisée pour les UAS et la vitesse du vent.

d) Le code transpondeur obligatoire et la classe UAS requise.

12. En STS-02, le recours à un ou plusieurs observateurs de l'espace aérien permet de porter la

distance horizontale maximale entre l'UAS et le télépilote jusqu'à :

a) 2 km

b) 1 km

c) 3 km

d) 1,5 km

13. Quelle est la largeur de la zone d’intervention en scénario STS-01 ?

a) 10 m

b) 20 m

c) 30 m

d) 40 m

14. Au sens des scénarios standard, un environnement est qualifié de « peuplé » (relevant du

STS-01 plutôt que du STS-02) lorsque :

a) la densité de population au sol est telle qu'il n'est pas possible de garantir l'absence de personnes non

participantes au-delà de la zone contrôlée au sol

b) il s'y trouve au moins un aéroport contrôlé à moins de 5 km

c) la hauteur des bâtiments y dépasse systématiquement 120 mètres

d) la vitesse moyenne du vent y est supérieure à 10 m/s
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15. Un multirotor d'une masse de 2 kg chute verticalement. Au-delà de quelle vitesse d'impact

l'énergie cinétique dépasse-t-elle le seuil de 80 J (on prend Ec = ½·m·v²) ?

a) Environ 8,9 m/s

b) Environ 6,3 m/s

c) Environ 12,6 m/s

d) Environ 4,5 m/s

16. Les différents modes de pilotage, du plus stable au moins stable, sont :

a) GPS, attitude, manuel.

b) Attitude, manuel, GPS.

c) Attitude, GPS, manuel.

d) Manuel, attitude, GPS.

17. À propos du calage du profil de la pale d’une hélice vous diriez : 1) le calage augmente du

moyeu vers l’extrémité 2) le calage diminue du moyeu vers l’extrémité 3) le calage dépend du

sens de rotation 4) le calage ne dépend pas du sens de rotation

a) 2 et 3

b) 1 et 3

c) 2 et 4

d) 1 et 4

18. En STS-02, lorsque des observateurs d'espace aérien sont mis en place le long de la

trajectoire, à quelle distance maximale de l'observateur le plus proche l'aéronef peut-il être

exploité ?

a) 500 m

b) 1 km

c) 2 km

d) 5 km

19. Si les conditions changent pour le suivi d’un sujet mobile, quelle action réduit le mieux le

risque au sol ?

a) Maintenir le suivi en réduisant la distance dès que le sujet accélère.

b) Compenser le rapprochement du sujet en augmentant la vitesse de l'UAS.

c) Refuser ou adapter la mission si les distances deviennent insuffisantes.

d) Poursuivre le suivi en comptant sur le retour vidéo pour gérer les distances.
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20. Quelle est la puissance nécessaire en stationnaire d’un drone multirotor de masse 3 kg

(poids 29,43 N), la masse volumique de l’air étant égale à 1,225 kg/m³ et la surface totale des

rotors étant égale à 0,30 m² et l’efficacité sustentatrice η = 0,7 ?

a) 266 W

b) 186 W

c) 286 W

d) 226 W

21. Évaluer le cap à tenir et le temps qu’il faut pour rejoindre un point à partir d’une position

connue, c’est naviguer :

a) par l’erreur systématique

b) aux instruments

c) par cheminement

d) à l’estime

22. Quelles propositions sont exactes concernant le déploiement d'observateurs de l'espace

aérien en STS-02 ? 1) Ils permettent d'étendre la distance UAS-télépilote de 1 km à 2 km 2) Ils

sont reliés au télépilote par un moyen de communication robuste et permanent 3) Ils dispensent

du respect de la hauteur maximale de 120 m 4) Chacun ne doit pas être éloigné de l'UAS de plus

de 1 km

a) 1, 2 et 4

b) 1, 3 et 4

c) 2 et 3 uniquement

d) 1 et 3 uniquement

23. Quelles sont les propositions exactes à propos de la température ? 1) La température varie

avec le lieu, les saisons et tout au long de la journée 2) T (K) = t (°C) + 273,15 3) Dans la

troposphère, la température diminue généralement avec l’altitude 4) Il peut exister des couches

d’inversion dans lesquelles la température augmente avec l’altitude

a) 1

b) 1, 2, 3 et 4

c) 1, 2 et 3

d) 1 et 2
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24. La déviation d’un compas magnétique dépend, entre autres, de :

a) l’orientation de l’aéronef

b) la valeur de l’inclinaison

c) la vitesse de l’aéronef

d) l’altitude de l’aéronef

25. Sur une trajectoire rectiligne horizontale d’un drone à voilure fixe :

a) la traction équilibre le poids

b) la portance équilibre le poids

c) la traînée équilibre le poids

d) la portance équilibre la traction

26. Quelles sont les propositions exactes ? 1) Les forces de pression sont perpendiculaires à la

surface de contact 2) Les forces de pression sont parallèles à la surface de contact 3) Les forces

de viscosité sont perpendiculaires à la surface de contact 4) Les forces de viscosité sont

parallèles à la surface de contact

a) 2 et 4

b) 2 et 3

c) 1 et 3

d) 1 et 4

27. Dans la procédure relative à l’atterrissage, le télépilote doit principalement :

a) confier l’approche finale au mode automatique de retour au point de décollage sans surveillance.

b) atterrir à l’endroit le plus proche du télépilote, sans tenir compte de l’état du sol.

c) anticiper l’approche et empêcher l’entrée de tiers dans la zone.

d) régler la vitesse de descente au maximum pour réduire le temps d’exposition au vent.

28. Pour réduire le risque aérien pendant une montée verticale, la mesure la plus appropriée

consiste à :

a) surveiller l’espace aérien au-dessus de l’UAS et limiter la hauteur au besoin réel.

b) monter rapidement afin de réduire le temps d’exposition au trafic en altitude.

c) se fier au bruit des aéronefs habités pour détecter une présence au-dessus.

d) supposer qu’aucun trafic n’évolue à la verticale du point de décollage.
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29. Quelle est la limite verticale de vol d’un drone au-dessus d’une antenne de hauteur 110 m ?

1) Hauteur par rapport au sol 150 m 2) Hauteur par rapport au sol 125 m 3) Hauteur par rapport

au sommet de l’antenne 40 m 4) Hauteur par rapport au sommet de l’antenne 15 m 5) Hauteur

par rapport au sommet de l’antenne 260 m

a) 5

b) 1 et 3

c) 3

d) 2 et 4

30. Quelles sont les propositions exactes à propos du moteur brushless ? 1) Le rotor est muni

d’aimants permanents et le stator est muni d’électroaimants 2) Le rotor et le stator sont munis

d’électroaimants 3) La synchronisation de l’alimentation des électroaimants assure la rotation

du rotor 4) L’alimentation simultanée des électroaimants assure la rotation du rotor

a) 2 et 3

b) 1 et 3

c) 2 et 4

d) 1 et 4

31. Lors d’une réévaluation du risque aérien près d’un axe de transit hélicoptère, quelle décision

est la plus sûre ?

a) Conserver une position stationnaire et attendre le passage de l’hélicoptère.

b) Se maintenir à très basse hauteur en considérant cela comme une protection suffisante.

c) Monter au-dessus de l’axe de transit pour laisser passer l’hélicoptère dessous.

d) Éviter les trajectoires conflictuelles et prévoir une interruption immédiate du vol.

32. Pour réduire le risque aérien à proximité d’une CTR, la mesure la plus appropriée consiste à :

a) réduire la durée du vol à quelques minutes pour rester sous le seuil nécessitant une coordination.

b) contacter la tour de contrôle uniquement après le décollage pour signaler la présence de l'UAS.

c) se maintenir juste sous le plancher de la CTR sans demander de coordination, la CTR étant supposée

commencer au sol partout.

d) vérifier les conditions publiées et obtenir la coordination ou l’autorisation nécessaire avant le vol.
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33. Considérez les propositions suivantes sur le statut des personnes dans une opération STS :

1) le télépilote est une personne impliquée ; 2) un spectateur qui observe le vol par simple

curiosité est une personne impliquée ; 3) l'assistant au sol (observateur) est une personne

impliquée ; 4) un piéton qui traverse la zone sans connaître les consignes est une personne non

impliquée. Quelle combinaison est exacte ?

a) 1, 3 et 4

b) 1, 2 et 3

c) 2 et 4 seulement

d) 1 et 2 seulement

34. Quelles sont les conditions à respecter pour un vol non captif de nuit ? 1) Hauteur inférieure

à 50 m 2) Masse inférieure à 8 kg 3) Dispositif de signalement lumineux de l’UAS 4) Sécurisation

du volume de vol

a) 1, 2 et 3

b) 1

c) 1, 2, 3 et 4

d) 1 et 2

35. L’intégrité du GNSS qualifie :

a) la disponibilité de la mesure

b) la précision de la mesure

c) la fiabilité de la mesure

d) la rapidité de la mesure

36. Un marais barométrique est :

a) Un cyclone.

b) Un axe de hautes pressions.

c) Une vaste étendue où la pression atmosphérique varie très peu.

d) Un axe de basses pressions.

37. La prise de médicament peut être contre-indiquée dans le cadre d'un vol :

a) Aucun effet n'est à redouter pour entreprendre un vol.

b) à cause des effets primaires et secondaires.

c) Uniquement à cause des effets primaires.

d) à cause des effets secondaires, les effets primaires n'étant pas dangereux.
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38. Pour calculer la position du récepteur GNSS :

a) 2 satellites peuvent suffire

b) 5 satellites sont nécessaires

c) 3 satellites peuvent suffire

d) 4 satellites peuvent suffire

39. Si le pas géométrique d’une hélice est égal à 7 pouces (17,78 cm), quel est le calage du

profil à 5,5 pouces (13,97 cm) de l’axe de rotation ?

a) 9,2°

b) 11,7°

c) 7,2°

d) 8,7°

40. Le vent anabatique correspond :

a) à la brise de pente descendante de nuit

b) au vent géostrophique

c) au vent de gradient

d) à la brise de pente montante de jour

41. Dans le système de drone l’hybridation des mesures joue un rôle primordial. Quelles sont les

propositions exactes à propos de l’hybridation ? 1) L’hybridation est un processus

mathématique intégré dans l’autopilote 2) L’hybridation fait une synthèse des mesures des

différents capteurs 3) L’hybridation augmente la précision de la mesure

a) 3

b) Aucune réponse n’est exacte

c) 1 et 2

d) 1, 2 et 3

42. Sur un drone multirotor, le gyromètre mesure une vitesse de rotation autour du seul axe de

lacet de 2° par seconde dans le sens horaire vu de dessus. Le drone restant à assiette et

inclinaison nulles, que devient l’attitude au bout de 3 secondes ?

a) Le cap a augmenté de 2 degrés

b) Le cap a diminué de 6 degrés

c) Le cap a augmenté de 6 degrés

d) Le cap a diminué de 2 degrés
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43. Lorsque plusieurs observateurs de l'espace aérien se répartissent la surveillance du ciel,

comment les secteurs de veille doivent-ils être attribués ?

a) En se partageant des secteurs angulaires complémentaires de manière à couvrir l'ensemble de l'espace

sans laisser de zone non surveillée

b) En confiant à chaque observateur la totalité du tour d'horizon afin de multiplier les chances de détection

c) En concentrant tous les observateurs sur le secteur situé derrière le drone, d'où vient le trafic le plus

rapide

d) En attribuant les secteurs au hasard et en les faisant tourner toutes les minutes

44. Parmi les appellations suivantes, laquelle désigne un système devant être programmé par le

télépilote avant le vol ?

a) Geoprotect

b) Geocaging

c) Geolocate

d) Geolimit

45. Dans le cadre d'un scénario standard national STS-01, quel est le rôle principal de

l'observateur d'espace aérien (« airspace observer ») lorsqu'il est mis en place ?

a) Maintenir un contact visuel direct avec l'aéronef sans assistance pour garantir le VLOS

b) Surveiller l'espace aérien environnant afin de détecter tout danger de collision avec un aéronef habité et

alerter le télépilote

c) Piloter l'aéronef à tour de rôle avec le télépilote pour réduire la fatigue

d) Tenir le journal de vol et consigner les paramètres de la batterie pendant l'opération

46. A la vitesse propre de 80 kt, avec un vent effectif de face de 20 kt, votre vitesse sol est de :

a) 60 kt.

b) 100 kt.

c) 80 kt.

d) 70 kt.

47. Quel est le rôle premier de la vision périphérique ?

a) La vision des couleurs

b) La vision des détails

c) La vision des mouvements et des contrastes

d) La vision du relief

https://quizvds.it/fr-fr
https://quizvds.it/fr-fr


Simulation d'examen
QCM Drone STS - Examen CATS - Limitations des performances humaines

QuizVds.it

Visitez le site et téléchargez nos applications pour iPhone, iPad et Android ! QuizVds.it

48. La mémoire fonctionne suivant deux modèles différents, selon qu'elle est :

a) Exécutive ou décisionnelle.

b) Techno-scientifique ou poétique.

c) à court terme ou à long terme.

d) De l'hémisphère gauche ou de l'hémisphère droit.

49. Parmi les éléments suivants, lesquels constituent le cœur fonctionnel d'un système de

limitation d'impact fiable embarqué sur un UAS ? 1) un mécanisme de déclenchement (manuel

et/ou automatique) 2) un capteur ou une logique détectant la perte de contrôle 3) une voilure ou

un coussin (airbag) dimensionné pour la masse de l'aéronef

a) 1, 2 et 3

b) 1 et 3 seulement, la détection de perte de contrôle étant inutile

c) 2 et 3 seulement, le déclenchement se faisant uniquement de façon spontanée

d) 3 seulement, les autres éléments étant facultatifs

50. Par rapport au vent relatif, la portance est orientée :

a) Perpendiculaire au vent relatif

b) Parallèle à la traînée.

c) Perpendiculaire à la corde de l'aile.

d) Parallèle au vent relatif.

51. Un organisme AFIS assure le service :

a) Automatique d'information de vol au bénéfice des aéronefs dans la circulation d'aérodrome.

b) D'information de vol et le service d'alerte. Il ne communique aucune clairance.

c) D'alerte et utilise l'information de trafic au profit des aéronefs qui évoluent dans la circulation

d'aérodrome.

d) Du contrôle au bénéfice des aéronefs dans la circulation d'aérodrome.

52. Vous volez au cap nord avec un vent du nord est. Pour corriger la trajectoire, vous :

a) Appliquez la déviation.

b) Augmentez la vitesse.

c) Augmentez le cap.

d) Diminuez le cap.
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53. Quelles sont les propositions exactes à propos de la charge utile ? 1) La batterie fait partie

de la charge utile 2) La batterie ne fait pas partie de la charge utile 3) Les capteurs font partie

de la charge utile 4) Les capteurs ne font pas partie de la charge utile

a) 1 et 2

b) 1 et 3

c) 2 et 4

d) 2 et 3

54. Lors du briefing d'équipe précédant une mission en catégorie spécifique, quelles

informations doivent être couvertes ? 1) La répartition des rôles et responsabilités de chaque

membre 2) Les procédures d'urgence et de contingence 3) La géographie de la zone et les

limites du volume opérationnel 4) Les conditions météorologiques attendues

a) 1 et 2 seulement

b) 1, 3 et 4 seulement

c) 1, 2, 3 et 4

d) 2 et 3 seulement

55. Pour le contrôle de la hauteur de vol, l’autopilote prend en compte : 1) la mesure de la

pression atmosphérique 2) la mesure de la température 3) la pression de calage au décollage 4)

la mesure d’un capteur à ultrasons 5) la mesure du GPS

a) 1 et 3

b) 1

c) 1, 2, 3, 4 et 5

d) 4

56. Quelles sont les propositions exactes à propos des fronts ? 1) Un front est une surface de

séparation entre deux masses d’air de caractéristiques différentes 2) Un front chaud est

généralement associé à des nuages stratiformes étendus 3) Un front froid peut être associé à

des averses et des orages 4) Le passage d’un front froid s’accompagne souvent d’une

amélioration après son passage

a) 1 et 2

b) 1, 2, 3 et 4

c) 1, 2 et 3

d) 2, 3 et 4
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57. L’étude de sécurité est basée sur une méthode appelée

a) SORA

b) MPRA

c) SARO

d) MOPA

58. Pour un drone à voilure fixe, quelles sont les propositions exactes ? 1) La partie gauche de la

courbe Puissance - Vitesse est utilisée normalement 2) La partie gauche de la courbe Puissance

- Vitesse n’est pas utilisée normalement 3) Plus la vitesse-air augmente, plus l’incidence

augmente 4) La puissance maximum fixe la limite haute de vitesse en palier

a) 1 et 3

b) 1 et 4

c) 2 et 4

d) 2 et 3

59. Concernant une mission longue, la bonne mesure d’atténuation du risque au sol consiste à :

a) compenser la fatigue du télépilote en activant les modes de vol automatiques.

b) limiter le temps d’exposition et planifier des pauses si nécessaire.

c) prolonger l’autonomie en abaissant le seuil d’alarme de batterie faible.

d) voler en continu pour réduire le nombre de phases de décollage et d’atterrissage à risque.

60. Quelles sont les propositions exactes à propos de la stabilité de l’air ? 1) Une atmosphère

stable s’oppose aux mouvements verticaux 2) Une atmosphère instable favorise les

mouvements verticaux 3) Une atmosphère stable favorise les nuages convectifs puissants 4)

Une inversion de température est un facteur de stabilité

a) 1, 2, 3 et 4

b) 1, 2 et 4

c) 1, 3 et 4

d) 1 et 2

61. Quelle est la définition de la déviation du compas ?

a) C’est l’angle entre le nord vrai et le nord compas

b) C’est l’angle entre l’axe du fuselage et la route magnétique

c) C’est l’angle entre le nord magnétique et le nord compas

d) C’est l’angle entre le nord magnétique et l’axe du fuselage
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62. Dans le carnet de vol (journal de bord) d'un UAS exploité en catégorie spécifique, laquelle de

ces informations n'a normalement PAS à figurer parmi les données enregistrées pour chaque vol

?

a) Le nom du télépilote ayant réalisé le vol

b) La date, le lieu et la durée (ou les heures de début et de fin) du vol

c) Le numéro de série de la carte nationale d'identité du télépilote

d) Les anomalies ou incidents éventuels survenus pendant le vol

63. À quoi sert la zone tampon pour les risques au sol (ground risk buffer) en STS-01 ?

a) À contenir l'aéronef en cas de perte de maîtrise (effet de bord) afin de protéger les personnes non

impliquées situées au-delà de la zone d'opération

b) À délimiter l'espace réservé au décollage et à l'atterrissage de l'aéronef

c) À garantir la séparation avec les autres aéronefs habités évoluant à proximité

d) À définir la portée maximale de la liaison radio entre le télépilote et l'aéronef

64. Quelles propositions sont exactes concernant l'espace aérien U-space défini par le règlement

d'exécution (UE) 2021/664 ? 1) Il s'agit d'une zone géographique UAS désignée par les États

membres. 2) Pour y voler, un UAS doit pouvoir échanger des données via un prestataire de

services U-space (USSP). 3) L'identification réseau y est requise. 4) Il supprime toute obligation

d'enregistrement de l'exploitant.

a) 1, 2 et 3

b) 1 et 4 seulement

c) 2, 3 et 4

d) 1, 2, 3 et 4

65. Pour une prise de décision, le pilote qui a tendance à avoir un comportement du type "les

autres sont mauvais" est catalogué dans le genre :

a) Résigné.

b) Impulsif.

c) Invulnérable.

d) Anti-autoritaire.
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66. Lors de l'analyse d'un site, le télépilote constate qu'une voie ouverte à la circulation de tiers

(route ou voie ferrée) traverse la zone tampon de risque au sol prévue. Quelle affirmation est

correcte au regard de la maîtrise de la zone contrôlée au sol ?

a) La circulation de tiers y est imprévisible ; la maîtrise effective de la zone doit être assurée pendant tout le

vol, faute de quoi la géographie de vol doit être adaptée

b) Les rails ou la chaussée forment automatiquement la limite extérieure réglementaire de la zone contrôlée

au sol

c) La présence d'une telle voie dispense de définir une zone tampon de risque au sol

d) Il suffit d'informer le gestionnaire de l'infrastructure après le vol pour régulariser la situation

67. La tension nominale d'une batterie LiPo 4S3P est de :

a) 14,8 v.

b) 9 v.

c) 3,7 v.

d) 12 v.

68. Selon la réglementation, par quel moyen l'observateur d'espace aérien et le télépilote

doivent-ils communiquer pendant l'opération ?

a) Par une méthode de communication fiable et efficace (par exemple une liaison radio dédiée)

b) Uniquement par gestes visuels convenus avant le vol

c) Par téléphone mobile en passant un appel à chaque détection

d) Aucune communication n'est requise tant que le vol reste dans le volume opérationnel

69. Lors de la préparation de mission en STS-02 (vol au-delà de la vue directe, BVLOS), quel

moyen humain la procédure exige-t-elle pour surveiller l'espace aérien le long de la trajectoire

et alerter le télépilote en cas de risque ?

a) Un ou plusieurs observateurs de l'espace aérien, en liaison permanente avec le télépilote

b) Un seul télépilote suppléant prêt à reprendre les commandes à distance

c) Un agent de la DGAC présent sur le site de décollage

d) Aucun, le dispositif embarqué de détection et d'évitement du drone suffit
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70. Un drone à voilure fixe est en vol à assiette et inclinaison nulles, cap au Nord vrai par vent

nul. Le capteur sur l’axe longitudinal mesure une accélération vers l’avant de 1 m/s² pendant 3

s. Que peut déduire l’autopilote au bout des 3 secondes ?

a) La vitesse est égale à 3 m/s et la trajectoire suit un méridien

b) La vitesse a augmenté de 3 m/s et la trajectoire suit un méridien

c) La vitesse a augmenté de 3 m/s et la trajectoire suit un parallèle

d) La vitesse est égale à 3 m/s et la trajectoire suit un parallèle
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Grille de Réponses

Comparez vos réponses avec la grille suivante et notez votre score !

 01:   B  02:   C  03:   D  04:   A 

 05:   C  06:   D  07:   C  08:   B 

 09:   C  10:   B  11:   A  12:   A 

 13:   A  14:   A  15:   A  16:   A 

 17:   C  18:   B  19:   C  20:   A 

 21:   D  22:   A  23:   B  24:   A 

 25:   B  26:   D  27:   C  28:   A 

 29:   D  30:   B  31:   D  32:   D 

 33:   A  34:   C  35:   C  36:   C 

 37:   B  38:   D  39:   B  40:   D 

 41:   D  42:   C  43:   A  44:   B 

 45:   B  46:   A  47:   C  48:   C 

 49:   A  50:   A  51:   B  52:   C 

 53:   D  54:   C  55:   C  56:   B 

 57:   A  58:   C  59:   B  60:   B 

 61:   C  62:   C  63:   A  64:   A 

 65:   C  66:   A  67:   A  68:   A 

 69:   A  70:   B 
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Formulaire de Réponses

Utilisez ce formulaire pour cocher vos réponses

 01:  02:  03:  04: 

 05:  06:  07:  08: 

 09:  10:  11:  12: 

 13:  14:  15:  16: 

 17:  18:  19:  20: 

 21:  22:  23:  24: 

 25:  26:  27:  28: 

 29:  30:  31:  32: 

 33:  34:  35:  36: 

 37:  38:  39:  40: 

 41:  42:  43:  44: 

 45:  46:  47:  48: 

 49:  50:  51:  52: 

 53:  54:  55:  56: 

 57:  58:  59:  60: 

 61:  62:  63:  64: 

 65:  66:  67:  68: 

 69:  70: 
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