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01. (Pour cette question, utilisez l'annexe 040-6018). La relation stress-performance correspond

au schéma :

a) 4.

b) 3.

c) 1.

d) 2.
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02. La prise de médicament peut être contre-indiquée dans le cadre d'un vol :

a) Aucun effet n'est à redouter pour entreprendre un vol.

b) à cause des effets primaires et secondaires.

c) Uniquement à cause des effets primaires.

d) à cause des effets secondaires, les effets primaires n'étant pas dangereux.

03. Quelle est la puissance nécessaire en stationnaire d’un drone multirotor de masse 3 kg

(poids 29,43 N), la masse volumique de l’air étant égale à 1,225 kg/m³ et la surface totale des

rotors étant égale à 0,2 m² et l’efficacité sustentatrice η = 0,7 ?

a) 145 W

b) 295 W

c) 326 W

d) 228 W

04. Lorsqu'un changement affecte la conformité des opérations au scénario standard déclaré,

quelle conséquence concerne le manuel d'exploitation et la déclaration ?

a) L'exploitant doit mettre à jour le manuel d'exploitation, et la modification peut nécessiter d'actualiser la

déclaration auprès de l'autorité compétente

b) Aucune action n'est requise tant que l'aéronef reste identique

c) Seule l'autorité compétente peut amender le manuel, après chaque vol réalisé

d) Le manuel est figé dès le premier dépôt et ne peut plus être modifié

05. Avant un vol A2 il faut consulter :

a) les informations météo utiles et à jour

b) les informations météo utiles et à jour uniquement les jours de pluie

c) aucune information météo si le vol est court

d) le METAR d’un aérodrome à 500 km et rien d’autre
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06. Sur la route vraie prévue, orientée au 010°, les prévisions météorologiques donnent un vent

du 180° pour 10 kt. La vitesse propre du drone est égale à 30 kt. Que prévoit-on ? 1) Le cap vrai

sera légèrement supérieur à 010° 2) Le cap vrai sera légèrement inférieur à 010° 3) La vitesse

sol sera un peu supérieure à 40 kt 4) La vitesse sol sera un peu inférieure à 40 kt

a) 2 et 3

b) 1 et 4

c) 2 et 4

d) 1 et 3

07. Le vol « en vue directe étendue » par observateur d'espace aérien (EVLOS) se distingue du

VLOS classique par le fait que :

a) le contact visuel avec l'espace aérien est assuré par un ou plusieurs observateurs en liaison directe avec

le télépilote

b) il n'exige plus aucun contact visuel humain avec l'aéronef ni avec le trafic

c) il autorise systématiquement le franchissement de la hauteur de 120 m

d) il repose uniquement sur un système anticollision automatique embarqué

08. Quelles sont les propositions exactes concernant le dispositif de limitation de la hauteur ? 1)

La hauteur est mesurée à chaque instant 2) La hauteur maximale est programmée 3) Lorsque la

hauteur plafond est atteinte, l’autopilote maintient cette hauteur 4) Lorsque la hauteur plafond

est atteinte, une alarme est déclenchée

a) 1 et 2

b) 1, 2 et 3

c) 1

d) 1, 2, 3 et 4

09. Pour caractériser l’écoulement autour d’un objet, on fait intervenir notamment le vent

relatif. 1) Le vent relatif est mesuré « à l’infini amont », dans la zone non perturbée en amont de

l’écoulement 2) Le vent relatif est mesuré à proximité de l’objet dans la zone perturbée en

amont de l’écoulement 3) Il y a une relation directe entre le vent relatif et la vitesse-air 4) Il n’y

a pas de relation directe entre le vent relatif et la vitesse-air

a) 2 et 4

b) 2 et 3

c) 1 et 3

d) 1 et 4
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10. Quelles propositions sont exactes concernant l'espace aérien U-space défini par le règlement

d'exécution (UE) 2021/664 ? 1) Il s'agit d'une zone géographique UAS désignée par les États

membres. 2) Pour y voler, un UAS doit pouvoir échanger des données via un prestataire de

services U-space (USSP). 3) L'identification réseau y est requise. 4) Il supprime toute obligation

d'enregistrement de l'exploitant.

a) 1, 2 et 3

b) 1 et 4 seulement

c) 2, 3 et 4

d) 1, 2, 3 et 4

11. Avant de poursuivre la mission, la procédure liée à une opération fondée sur SORA impose

surtout de :

a) ne conserver que le risque sol et abandonner les mitigations du risque air.

b) considérer le SORA comme une simple formalité réalisée avant vol.

c) reprendre le SAIL d’un autre site sans refaire l’évaluation.

d) appliquer les objectifs de sécurité et mitigations validés.

12. L'unité utilisée pour mesurer l'intensité électrique est :

a) L'ohm.

b) L'ampère.

c) Le volt.

d) Le watt.

13. Selon l'annexe du règlement (UE) 2019/947, lequel des éléments suivants NE fait PAS partie

du contenu exigé du manuel d'exploitation d'un exploitant en scénario standard ?

a) Le tarif commercial appliqué aux clients de l'exploitant

b) Les procédures opérationnelles normales, de contingence et d'urgence

c) L'affectation des responsabilités au sein de l'exploitant

d) Les consignes d'entretien de l'aéronef sans équipage
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14. Lors d’une réévaluation du risque aérien pendant une montée verticale, quelle décision est

la plus sûre ?

a) Poursuivre la montée car un trafic vertical reste très improbable.

b) Concentrer la veille sur l’horizon plutôt que sur la verticale.

c) Monter rapidement jusqu’à la hauteur maximale autorisée par le scénario.

d) Surveiller l’espace aérien au-dessus de l’UAS et limiter la hauteur au besoin réel.

15. La décision comprend presque toujours un calcul de risque. 1) Le risque externe est lié aux

facteurs postérieurs à la décision ; 2) Le risque externe est lié à la durée de mise en œuvre de la

solution choisie ; 3) Le risque interne est lié à la capacité de mise en œuvre de la solution

choisie

a) 1 seulement

b) 1 et 2

c) 1 et 3

d) 2 et 3

16. Le scénario standard européen STS-02 requiert normalement un UAS de classe :

a) C2.

b) C5.

c) C6.

d) C0.

17. La déclinaison magnétique est l’angle orienté entre :

a) le Nord vrai et le Nord compas

b) le Nord magnétique et le Nord compas

c) le Nord vrai et le Nord magnétique

d) le Nord compas et l’axe longitudinal du drone

18. Lors d’une réévaluation du risque aérien sous une TMA, quelle décision est la plus sûre ?

a) Vérifier le plancher de l’espace contrôlé et la hauteur maximale compatible avec l’opération.

b) Se contenter de la hauteur réglementaire de 120 m sans vérifier le plancher local de l'espace contrôlé.

c) Monter en altitude pour mieux observer le trafic sous la TMA.

d) Considérer que le plancher de la TMA ne s'applique qu'au trafic IFR commercial.
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19. La latitude et la longitude se mesurent respectivement en écart angulaire de :

a) 0° à 90° N ou S et de 0° à 180° E ou W.

b) 0° à 360° E ou W et de 0° à 90° N ou S.

c) 0° à 90° N ou S et de 0° à 360° E ou W.

d) 0° à 180° E ou W et de 0° à 90° N ou S.

20. Avant de poursuivre la mission, la procédure liée à le vol en STS-01 impose surtout de :

a) s’affranchir de la distance de sécurité horizontale si des badauds restent attentifs.

b) voler jusqu’à 150 m de hauteur dès lors qu’aucun obstacle n’est présent.

c) s’assurer que toutes les conditions du scénario et de la déclaration sont respectées.

d) considérer que la déclaration d’exploitation dispense de vérifier les limites du scénario.

21. Quelles sont les propositions exactes concernant le dispositif de limitation horizontale ? 1)

La position horizontale est mesurée à chaque instant 2) Les barrières virtuelles sont

programmées 3) Lorsque la limite horizontale est atteinte, l’autopilote maintient cette position

4) Lorsque la limite horizontale est atteinte, une alarme est déclenchée

a) 1

b) 1, 2 et 3

c) 1 et 2

d) 1, 2, 3 et 4

22. Quelles sont les propositions exactes concernant le compte rendu d’événement ? 1) C’est le

moyen majeur d’améliorer constamment la sécurité des vols 2) Il permet le partage

d’expérience entre tous les acteurs 3) La notification des événements engageant la sécurité est

obligatoire 4) L’événement fait l’objet d’un processus d’analyse

a) 1, 2, 3 et 4

b) 2 et 3

c) 1

d) 1 et 4
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23. En scénario standard STS-01, comment la largeur minimale de la zone tampon de risque au

sol (ground risk buffer) est-elle déterminée ?

a) Au moyen d'un tableau réglementaire, en fonction de la hauteur maximale de vol et de la MTOM de

l'aéronef (inférieure ou supérieure ou égale à 10 kg)

b) Au moyen d'une valeur forfaitaire unique de 10 m, indépendante de la hauteur et de la masse

c) En fonction de la seule vitesse horizontale maximale autorisée, sans tenir compte de la hauteur

d) En fonction de la distance maximale de la liaison de commande radio entre le télépilote et l'aéronef

24. En STS-01, comment l'exploitant détermine-t-il les dimensions de la zone tampon de risque

au sol (ground risk buffer) à ajouter à la géographie de vol ?

a) Sa largeur doit être au moins égale à la hauteur de vol de l'UAS au-dessus de la surface (règle 1:1)

b) Elle est fixée forfaitairement à 50 mètres, indépendamment de la hauteur et de la vitesse de l'UAS

c) Elle reprend à l'identique les dimensions de l'espace aérien attribué par le contrôle aérien

d) Elle se limite strictement à l'emprise au sol de l'UAS au repos

25. Pour calculer la hauteur maximale de vol autorisée au voisinage d’une piste, vous devez

déterminer la distance entre l’aéronef sans équipage à bord et la droite-support de l’axe de

cette piste. Cette distance est notée :

a) DB

b) DC

c) DZ

d) DA

26. Comment s’appelle le système d’interruption du vol équipant l’UAS ?

a) FLS

b) FTS

c) FIS

d) SIV
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27. Quelles sont les propositions exactes à propos du pilotage d’un drone à voilure fixe ? 1) Le

braquage différentiel des ailerons contrôle la rotation de l’appareil autour de l’axe de roulis 2)

Le braquage différentiel des ailerons contrôle la rotation de l’appareil autour de l’axe de

tangage 3) Le braquage différentiel des ailerons contrôle la trajectoire de l’appareil dans le plan

horizontal 4) Le braquage différentiel des ailerons contrôle la trajectoire de l’appareil dans le

plan vertical

a) 1 et 3

b) 1

c) 2 et 4

d) 2

28. Le vent géostrophique est un vent :

a) soumis uniquement au frottement

b) équilibré entre force de pression et force de Coriolis

c) observé au sol en terrain très rugueux

d) strictement vertical

29. A vitesse propre constante, la vitesse sol est fonction :

a) De l'altitude.

b) De la densité de l'air.

c) Du vent.

d) De la température.

30. Quelle est la définition de l’attention ?

a) Le niveau de vigilance disponible pour le traitement de toutes les informations extérieures

b) La capacité psychique et intellectuelle à traiter plusieurs sujets différents

c) Le mécanisme par lequel notre conscience se consacre à un sujet précis

d) La charge de travail liée au traitement de toutes les informations extérieures

31. Le nombre d'informations ou d'items indépendants que peut contenir la mémoire de travail

est de l'ordre de :

a) 15.

b) 8.

c) 3.

d) 22.
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32. Le compas indique :

a) Le cap compas.

b) Le cap magnétique.

c) Le cap vrai.

d) La route magnétique.

33. Considérez les propositions suivantes sur le statut des personnes dans une opération STS :

1) le télépilote est une personne impliquée ; 2) un spectateur qui observe le vol par simple

curiosité est une personne impliquée ; 3) l'assistant au sol (observateur) est une personne

impliquée ; 4) un piéton qui traverse la zone sans connaître les consignes est une personne non

impliquée. Quelle combinaison est exacte ?

a) 1, 3 et 4

b) 1, 2 et 3

c) 2 et 4 seulement

d) 1 et 2 seulement

34. En France, quel portail officiel permet de consulter les zones géographiques UAS

(restrictions et interdictions de vol des drones, en catégorie ouverte comme spécifique) ?

a) Le site Météo-France aéronautique

b) La carte des restrictions pour drones diffusée via le Géoportail (geoportail.gouv.fr)

c) Le portail Eurocontrol NM B2B uniquement

d) Le registre national des immatriculations de l'OACI

35. Lors de la préparation de mission en STS-02 (vol au-delà de la vue directe, BVLOS), quel

moyen humain la procédure exige-t-elle pour surveiller l'espace aérien le long de la trajectoire

et alerter le télépilote en cas de risque ?

a) Un ou plusieurs observateurs de l'espace aérien, en liaison permanente avec le télépilote

b) Un seul télépilote suppléant prêt à reprendre les commandes à distance

c) Un agent de la DGAC présent sur le site de décollage

d) Aucun, le dispositif embarqué de détection et d'évitement du drone suffit
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36. Quelle est la proposition exacte à propos du pilotage d’un drone multirotor ?

a) Le télépilote agit directement sur la vitesse de rotation de chacune des hélices

b) Le système contrôle la vitesse de rotation de chacune des hélices

c) Le système contrôle le calage de chacune des hélices

d) Le télépilote agit directement sur le calage de chacune des hélices

37. L'accéléromètre mesure :

a) Les modifications de vitesse linéaire.

b) La température des batteries.

c) L'altitude.

d) La distance par rapport au télépilote.

38. (Pour cette question, utilisez l'annexe 050-6047). Le nuage de type convectif se trouve en :
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a) 4.

b) 2.

c) 1.

d) 3.
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39. Dans quel document sont décrits les obstacles ?

a) L’AIP ENR 5.2

b) L’AIP ENR 5.3

c) L’AIP ENR 5.5

d) L’AIP ENR 5.4

40. Le champ visuel humain présente des ouvertures horizontale et verticale dont les valeurs

respectives sont d’environ :

a) 130° et 200°

b) 90° et 160°

c) 200° et 130°

d) 160° et 90°

41. Par rapport au vent relatif, la portance est orientée :

a) Perpendiculaire au vent relatif

b) Parallèle à la traînée.

c) Perpendiculaire à la corde de l'aile.

d) Parallèle au vent relatif.

42. Les cellules de l'oeil qui permettent la vision de nuit sont :

a) Les cônes.

b) Les plaquettes.

c) L'iris.

d) Les bâtonnets.

43. Parmi ces facteurs, lesquels réduisent la portée d'observation à laquelle le télépilote peut

encore voir son aéronef sans équipage en VLOS ? 1) La petite taille et la faible visibilité de

l'aéronef 2) Une mauvaise visibilité météorologique ou un éclairage à contre-jour 3) Un fond de

ciel uniforme et clair 4) La présence d'un marquage à fort contraste sur l'aéronef

a) 1 et 2

b) 2 et 4

c) 1, 3 et 4

d) 3 et 4
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44. Quel paramètre de l'aéronef, en plus de la hauteur de vol, détermine la colonne du tableau à

utiliser pour lire la largeur de la zone tampon de risque au sol en STS-01 ?

a) Sa masse maximale au décollage (MTOM), selon qu'elle est inférieure ou supérieure ou égale à 10 kg

b) Son envergure, selon qu'elle est inférieure ou supérieure à 3 m

c) Sa classe d'identification, selon qu'elle est C5 ou C6

d) Sa vitesse ascensionnelle maximale, selon qu'elle est inférieure ou supérieure à 5 m/s

45. Pour une dérogation liée au vol de nuit ou à une hauteur dépassant le cadre standard,

l’exploitant doit généralement :

a) effectuer la demande auprès de l’autorité territorialement compétente dans les délais prévus.

b) simplement l’inscrire dans le journal de vol après la mission.

c) désactiver le signalement électronique.

d) voler sous 30 m sans autre démarche.

46. Sur un drone quadrirotor : 1) il y a un seul contrôleur ESC 2) il y a un quatre contrôleurs ESC

3) le contrôleur est relié à la batterie 4) le contrôleur est relié à l’autopilote 5) le contrôleur est

relié au récepteur GNSS

a) 2 et 5

b) 2, 3, 4 et 5

c) 1 et 3

d) 2, 3 et 4

47. Connaissant l’accélération du drone pendant un intervalle de temps donné et connaissant la

position et la vitesse initiale, que déduit l’autopilote ? 1) La vitesse à chaque instant 2) La

position à chaque instant 3) La trajectoire suivie 4) L’attitude à chaque instant

a) 1, 2 et 3

b) 1, 2, 3 et 4

c) 1 et 2

d) 1
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48. Concernant l’atterrissage d’urgence, la bonne mesure d’atténuation du risque au sol

consiste à :

a) identifier une zone libre de personnes et d’obstacles dangereux.

b) privilégier une route ou un parking goudronné afin de préserver l’aéronef.

c) poursuivre le vol jusqu’au point de départ plutôt que d’interrompre la mission.

d) poser au plus vite sur la surface la plus proche pour limiter la durée de descente.

49. Certaines de ces propositions sont vraies : 1 - le pôle nord magnétique et le pôle nord

géographique sont confondus. 2 - le pôle nord magnétique n'a pas une position fixe dans le

temps. 3 - le pôle nord géographique a une position fixe dans le temps. 4 - le pôle nord

magnétique a une position fixe dans le temps.

a) 1.

b) 2 - 3.

c) 1 - 3 - 4.

d) 4.

50. Une pression atmosphérique en baisse indique souvent :

a) une amélioration certaine

b) une hausse du QNH uniquement

c) une absence de vent

d) une dégradation possible

51. Le danger principal des cumulonimbus pour un drone est :

a) l’absence totale de vent

b) les fortes ascendances et descendances ainsi que les précipitations et la foudre

c) l’amélioration systématique de la visibilité

d) la stabilité de l’air

52. La performance :

a) N'est pas affectée par un stress d'origine familiale.

b) D'apprentissage est considérablement améliorée lorsque le niveau de stress est à son maximum.

c) Dépend uniquement du niveau d'entraînement du pilote.

d) Peut être améliorée sous l'effet d'un stress modéré.
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53. Pour un moteur tournant dans le sens horaire, il faut utiliser :

a) une hélice SH

b) une hélice CW

c) une hélice CCW

d) une hélice SAH

54. En quoi le principe « voir et éviter » montre-t-il ses limites face à un aéronef habité rapide

(par exemple un hélicoptère ou un avion léger) en vol à basse hauteur ?

a) Le temps de réaction disponible peut être insuffisant pour détecter l'aéronef, décider et manœuvrer avant

un éventuel conflit

b) L'aéronef habité dispose toujours d'un système qui évite automatiquement les aéronefs sans équipage

c) La règle « voir et éviter » ne s'applique jamais en dessous de 150 m

d) Le télépilote dispose d'un temps illimité car l'aéronef sans équipage peut rester immobile en vol

stationnaire

55. Il existe deux régimes d'écoulement de l'air autour d'un corps :

a) L'écoulement tourbillonnaire et l'écoulement turbulent.

b) L'écoulement turbulent et l'écoulement régulier.

c) L'écoulement laminaire et l'écoulement turbulent.

d) L'écoulement uniforme et l'écoulement tumultueux.

56. Dans le principe « voir et éviter » appliqué au vol en VLOS, sur quel sens du télépilote repose

principalement la détection du trafic aérien habité ?

a) La vue directe, sans aide grossissante

b) L'ouïe, pour percevoir le bruit des moteurs

c) Un radar embarqué sur l'aéronef sans équipage

d) Le transpondeur Mode S de l'aéronef habité

57. Pour une prise de décision, le pilote qui a tendance à avoir un comportement du type "vous

allez voir ce que je sais faire !" est catalogué dans le genre :

a) Machiste.

b) Résigné.

c) Anti-autoritaire.

d) Impulsif.
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58. « En vue », à une hauteur de 120 m, quelle distance de sécurité doit-on observer par rapport

à l’axe d’une piste de 1500 m de longueur ?

a) Une DC de 8 km

b) Une DA de 10 km

c) Une DA de 8 km

d) Une DC de 10 km

59. La "plage de centrage" comporte une limite arrière au-delà de laquelle :

a) Les gouvernes d'inclinaison ne sont plus efficaces.

b) L'appareil est considéré comme trop instable pour permettre le vol.

c) La gouverne de profondeur est en butée et ne permet plus de maintenir le palier.

d) Les gouvernes de lacet ne sont plus efficaces.

60. Le groupe TEMPO dans un TAF signifie :

a) temps significatif

b) changement permanent

c) fin de validité

d) fluctuations temporaires

61. Un télépilote configure le mode de sécurité (fail-safe) « retour au point de départ » (RTH) de

son multirotor avant un vol en STS-01. Quel paramètre est le plus critique à vérifier pour que

cette manœuvre reste sûre ?

a) L'altitude de retour programmée, qui doit être supérieure à la hauteur des obstacles présents entre

l'aéronef et le point de retour

b) La luminosité de l'écran de la radiocommande

c) La langue de l'interface de l'application de pilotage

d) Le poids à vide de l'aéronef inscrit sur la plaque constructeur

62. En montagne du côté sous le vent, l'effet de Foehn se caractérise par :

a) L'assèchement de la masse d'air et une élévation de sa température.

b) Des précipitations et une diminution de la température.

c) Un air doux et humide.

d) Un air froid et sec.
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63. Avant de poursuivre la mission, la procédure liée à un atterrissage d’urgence impose surtout

de :

a) attendre l’épuisement de la batterie avant de décider d’une zone de poser.

b) chercher d’abord à préserver l’aéronef et sa charge utile.

c) maintenir l’appareil vers la zone d’atterrissage prévue devenue inadaptée.

d) privilégier la protection des personnes et l’exécution de la procédure prévue.

64. Sur quels critères repose le concept de navigabilité ? 1) La conception de l’appareil 2) La

construction de l’appareil 3) L’utilisation de l’appareil 4) La maintenance de l’appareil 5) le

retour d’expérience

a) 1, 2, 3, 4 et 5

b) 2, 3 et 4

c) 2 et 4

d) 1 et 2

65. Parmi ces classes d'espace aérien, laquelle correspond à un espace NON contrôlé où le vol

VFR est admis sans clairance ?

a) Classe G

b) Classe A

c) Classe C

d) Classe D

66. Quelles sont les propositions exactes à propos de l’orthodromie et de la loxodromie ? 1) Une

route suivant l’équateur est une orthodromie 2) Une route suivant l’équateur est une

loxodromie 3) Une route suivant un parallèle est une orthodromie 4) Une route suivant un

parallèle est une loxodromie

a) 1, 2, 3 et 4

b) 2, 3 et 4

c) 1, 3 et 4

d) 1, 2 et 4
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67. Dans la procédure relative à la consultation AlphaTango, le télépilote doit principalement :

a) y consulter en priorité les zones géographiques et la météo du site.

b) se limiter à confirmer l’enregistrement de l’exploitant déjà réalisé une fois.

c) vérifier les démarches, enregistrements ou déclarations nécessaires selon l’opération.

d) supposer que la déclaration n’est requise qu’après le premier vol.

68. Un « rassemblement de personnes » (assembly of people) au sens du règlement (UE)

2019/947 désigne une concentration de personnes telle que :

a) Les personnes présentes ne peuvent pas se déplacer pour éviter l'aéronef en raison de la densité de la

foule

b) Le nombre de personnes dépasse strictement 1 000 individus sur une même zone

c) Les personnes sont réparties sur une surface supérieure à un hectare

d) Au moins 12 personnes adultes sont regroupées dans un rayon de 50 mètres

69. Dans un METAR, QNH désigne :

a) la température

b) la tendance météo

c) la pression ramenée au niveau de la mer

d) la nébulosité

70. En cas de myopie, on voit mal :

a) De loin.

b) Les formes.

c) De près.

d) Les couleurs.
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Grille de Réponses

Comparez vos réponses avec la grille suivante et notez votre score !

 01:   B  02:   B  03:   C  04:   A 

 05:   A  06:   B  07:   A  08:   D 

 09:   C  10:   A  11:   D  12:   B 

 13:   A  14:   D  15:   C  16:   C 

 17:   C  18:   A  19:   A  20:   C 

 21:   D  22:   A  23:   A  24:   A 

 25:   D  26:   B  27:   A  28:   B 

 29:   C  30:   C  31:   B  32:   A 

 33:   A  34:   B  35:   A  36:   B 

 37:   A  38:   C  39:   D  40:   C 

 41:   A  42:   D  43:   A  44:   A 

 45:   A  46:   D  47:   A  48:   A 

 49:   B  50:   D  51:   B  52:   D 

 53:   B  54:   A  55:   C  56:   A 

 57:   A  58:   B  59:   B  60:   D 

 61:   A  62:   A  63:   D  64:   A 

 65:   A  66:   D  67:   C  68:   A 

 69:   C  70:   A 
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Formulaire de Réponses

Utilisez ce formulaire pour cocher vos réponses

 01:  02:  03:  04: 

 05:  06:  07:  08: 

 09:  10:  11:  12: 

 13:  14:  15:  16: 

 17:  18:  19:  20: 

 21:  22:  23:  24: 

 25:  26:  27:  28: 

 29:  30:  31:  32: 

 33:  34:  35:  36: 

 37:  38:  39:  40: 

 41:  42:  43:  44: 

 45:  46:  47:  48: 

 49:  50:  51:  52: 

 53:  54:  55:  56: 

 57:  58:  59:  60: 

 61:  62:  63:  64: 

 65:  66:  67:  68: 

 69:  70: 
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