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NOM DE L'ÉLèVE: DATE ET HEURE:

01. Si votre aéronef a un centrage trop avant, il sera en vol :

a) Stable, mais peu maniable.

b) Instable et peu maniable.

c) Stable et très maniable.

d) Instable, mais très maniable.

02. Pour un drone à voilure fixe, quelles sont les propositions exactes ? 1) La partie gauche de la

courbe Puissance - Vitesse est instable en vitesse 2) La partie gauche de la courbe Puissance -

Vitesse est stable en vitesse 3) L’incidence croît de la gauche vers la droite de la courbe

Puissance - Vitesse 4) L’incidence décroît de la gauche vers la droite de la courbe Puissance -

Vitesse

a) 1 et 3

b) 2 et 4

c) 2 et 3

d) 1 et 4

03. À propos du phénomène de la portance sur un profil recevant un vent relatif avec une

incidence raisonnable ? 1) Le différentiel de pression intrados/extrados augmente lorsque

l’incidence augmente 2) Le différentiel de pression intrados/extrados diminue lorsque

l’incidence augmente 3) Le différentiel de vitesse extrados/intrados augmente lorsque

l’incidence augmente 4) Le différentiel de vitesse extrados/intrados diminue lorsque l’incidence

augmente

a) 2 et 4

b) 2 et 3

c) 1 et 3

d) 1 et 4

04. Le brouillard radiatif se forme préférentiellement :

a) uniquement en montagne

b) par vent fort et ciel couvert

c) uniquement au-dessus de la mer

d) par ciel clair et vent faible
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05. Si les conditions changent pour une zone contrôlée au sol, quelle action réduit le mieux le

risque au sol ?

a) tolérer le passage ponctuel de tiers si l’aéronef est maintenu en vol stationnaire.

b) signaler verbalement aux personnes présentes de rester vigilantes pendant le vol.

c) limiter le contrôle d’accès aux seules phases de décollage et d’atterrissage.

d) Empêcher l’accès des personnes non impliquées pendant toute l’opération.

06. Une batterie fournit au circuit moteur une tension de 14,4 V et une puissance de 200 W.

Quelle est l’intensité ?

a) 72 mA

b) 13,9 A

c) 7,2 A

d) 13,9 mA

07. Après le coucher du soleil et avant la nuit aéronautique :

a) les yeux s’habituent plus vite au changement de luminosité

b) la perception du relief augmente

c) la perception du relief diminue

d) les couleurs sont plus facilement discernables

08. Selon l'annexe du règlement (UE) 2019/947, lequel des éléments suivants NE fait PAS partie

du contenu exigé du manuel d'exploitation d'un exploitant en scénario standard ?

a) Le tarif commercial appliqué aux clients de l'exploitant

b) Les procédures opérationnelles normales, de contingence et d'urgence

c) L'affectation des responsabilités au sein de l'exploitant

d) Les consignes d'entretien de l'aéronef sans équipage

09. Dans le principe « voir et éviter » appliqué au vol en VLOS, sur quel sens du télépilote repose

principalement la détection du trafic aérien habité ?

a) La vue directe, sans aide grossissante

b) L'ouïe, pour percevoir le bruit des moteurs

c) Un radar embarqué sur l'aéronef sans équipage

d) Le transpondeur Mode S de l'aéronef habité

https://quizvds.it/fr-fr
https://quizvds.it/fr-fr


Simulation d'examen
QCM Drone STS - Examen CATS - Réglementation de l’aviation

Quizvds.it

Visitez le site et téléchargez nos applications pour iPhone, iPad et Android ! Quizvds.it

10. Concernant l’accès à la mémoire à court terme, quelle affirmation est correcte ?

a) Son temps d’accès est quasi illimité.

b) Son temps d’accès est plus réduit que celui de la mémoire à long terme.

c) Sa capacité est quasi illimitée.

d) Son temps d’accès est plus long que celui de la mémoire à long terme.

11. En STS-02, quelle est la distance horizontale maximale admissible entre l'UAS et un

observateur de l'espace aérien, afin que celui-ci puisse remplir efficacement sa fonction de

détection du trafic aéronautique ?

a) 500 m

b) 1 km

c) 2 km

d) 5 km

12. Un drone de 5 kg subit une panne et atteint le sol à 20 m/s. Quelle est l'énergie cinétique à

l'impact (Ec = ½·m·v²) ?

a) 500 J

b) 1000 J

c) 100 J

d) 2000 J

13. Sur un drone quadrirotor : 1) il y a un seul contrôleur ESC 2) il y a un quatre contrôleurs ESC

3) le contrôleur est relié à la batterie 4) le contrôleur est relié à l’autopilote 5) le contrôleur est

relié au récepteur GNSS

a) 2 et 5

b) 2, 3, 4 et 5

c) 1 et 3

d) 2, 3 et 4
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14. Pour caractériser le risque au sol d'un drone de classe C6 à sa vitesse maximale autorisée, la

réglementation européenne retient une valeur de référence d'énergie cinétique transmissible au

corps humain de l'ordre de :

a) 80 J

b) 34 kJ

c) 95 J

d) 3 kJ

15. Dans l'analyse SORA, l'atténuation M1 de réduction des personnes au sol peut se voir

attribuer un niveau de robustesse (faible, moyen, élevé). Qu'est-ce qui permet d'atteindre un

niveau de robustesse plus élevé pour M1 ?

a) Le fait que l'efficacité de la mesure (intégrité) et la preuve apportée (assurance) soient toutes deux d'un

niveau supérieur

b) Le seul fait d'augmenter la hauteur de vol de l'aéronef

c) Le seul fait de déclarer la mesure dans le manuel d'exploitation, sans preuve associée

d) Le fait de réduire la vitesse maximale de l'aéronef en dessous de 3 m/s

16. Pour passer d’un vol rectiligne en palier stabilisé à un vol en rectiligne en descente

stabilisée à la même vitesse-air et une vitesse verticale de 0,5 m/s avec un drone de masse 3 kg,

il faut diminuer la puissance de :

a) 20 W

b) 25 W

c) 15 W

d) 10 W

17. Dans la méthode SORA appliquée aux opérations BVLOS, la classe de risque aérien (ARC – Air

Risk Class) initiale dépend principalement de :

a) La masse maximale au décollage de l'UAS

b) La densité attendue de trafic aérien habité dans l'environnement et la hauteur d'évolution

c) Le nombre d'observateurs de l'espace aérien déployés

d) La portée de la liaison de commande et de contrôle (C2)

https://quizvds.it/fr-fr
https://quizvds.it/fr-fr


Simulation d'examen
QCM Drone STS - Examen CATS - Réglementation de l’aviation

Quizvds.it

Visitez le site et téléchargez nos applications pour iPhone, iPad et Android ! Quizvds.it

18. Concernant le déploiement des parachutes balistiques (à cartouche pyrotechnique) utilisés

comme dispositif de limitation d'impact, quelle affirmation est correcte ?

a) Ils se déploient en quelques dizaines de millisecondes indépendamment de la gravité, ce qui réduit la

hauteur minimale d'activation

b) Ils ne peuvent fonctionner qu'à partir du vol stationnaire, jamais en vol d'avancement

c) Ils nécessitent toujours une hauteur d'activation supérieure à celle d'un parachute à ressort

d) Leur cartouche pyrotechnique n'est soumise à aucune règle de transport ni à aucune date de péremption

19. Pour réduire le risque aérien avec un UAS difficile à voir, la mesure la plus appropriée

consiste à :

a) augmenter la vitesse de l'UAS pour franchir plus vite les zones où il est peu visible.

b) réduire l’éloignement et améliorer la capacité de maintien en vue.

c) se fier au retour vidéo de la caméra embarquée pour suppléer le maintien en vue directe.

d) ajouter uniquement un feu anticollision et conserver l'éloignement maximal habituel.

20. Un aéronef voit un autre aéronef de même type sur sa droite en route convergente. Que

fait-il ?

a) Il modifie sa route pour passer derrière lui

b) Il modifie sa route pour passer devant lui

c) Il passe au-dessus de lui

d) Il ne change pas sa route car il est prioritaire

21. Une activité UAS professionnelle doit toujours être préparée en tenant compte :

a) uniquement du résultat vidéo attendu.

b) de la catégorie d’exploitation, des zones géographiques UAS et des risques pour les tiers.

c) du nombre de batteries seulement.

d) du type de carte mémoire utilisée.

22. L’étude de sécurité est basée sur une méthode appelée

a) SORA

b) MPRA

c) SARO

d) MOPA
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23. Que représente le cap magnétique ?

a) L’angle entre le nord vrai et le nord magnétique

b) L’angle entre le nord magnétique et l’axe de l’appareil

c) L’angle entre le nord compas et l’axe de l’appareil

d) L’angle entre le nord vrai et l’axe de l’appareil

24. Quelle est la proposition exacte pour un vol en dehors des scénarios standards ? 1) Une

autorisation d’exploitation est suffisante 2) Une attestation de conformité est suffisante 3) Un

certificat allégé d’exploitant est suffisant 4) Une attestation d’enregistrement d’exploitant est

suffisante

a) 2 et 4

b) 2 et 3

c) 1 et 3

d) 1 et 4

25. Pour réduire le risque aérien près d’un axe de transit hélicoptère, la mesure la plus

appropriée consiste à :

a) compter sur le bruit de l'hélicoptère pour être prévenu suffisamment tôt et dégager.

b) monter rapidement au-dessus de l'altitude présumée de l'hélicoptère pour le laisser passer dessous.

c) se maintenir en vol stationnaire dans l'axe de transit en attendant le passage de l'hélicoptère.

d) éviter les trajectoires conflictuelles et prévoir une interruption immédiate du vol.

26. L'alcool, même absorbé en faible quantité, peut produire les effets suivants : 1 -

augmentation du sens critique2 - augmentation de la fréquence des erreurs3 - diminution de la

vision sous faible luminosité4 - diminution de la sensibilité à la fatigue5 - augmentation de la

confiance en soi

a) 2 - 3 - 5.

b) 1 - 3 - 5.

c) 1 - 4 - 5.

d) 1 - 2 - 4.
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27. L'atténuation M1 du risque au sol peut être obtenue par des moyens opérationnels (sans

dispositif embarqué). Lequel de ces moyens relève typiquement de M1 ?

a) Confiner le survol à une zone tampon au sol d'où les tiers sont exclus, afin de réduire la densité de

personnes exposées

b) Augmenter la robustesse du lien de commande et de contrôle (C2)

c) Installer un système anti-collision (DAA) pour le risque aérien

d) Réduire la portée radio pour limiter l'éloignement de l'aéronef

28. La déviation d’un compas magnétique dépend, entre autres, de :

a) l’orientation de l’aéronef

b) la valeur de l’inclinaison

c) la vitesse de l’aéronef

d) l’altitude de l’aéronef

29. Pour atténuer les effets de l’hyperventilation due au stress, il est nécessaire :

a) d’effectuer une manœuvre de Valsalva

b) de ralentir votre rythme respiratoire

c) de bloquer votre respiration

d) d’accélérer votre rythme respiratoire

30. Quels sont les phénomènes particuliers observables sur un rotor en situation de portance ?

1) Un flux vertical descendant traversant le disque rotor est nécessairement présent 2) Un flux

vertical descendant traversant le disque rotor n’est pas nécessairement présent 3) Un calage

approprié du profil est nécessaire 4) Le calage est l’angle entre la corde du profil et le plan

d’entraînement

a) 1 et 2

b) 1 et 3

c) 1, 3 et 4

d) 1
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31. Le champ visuel humain présente des ouvertures horizontale et verticale dont les valeurs

respectives sont d'environ :

a) 160° et 90°.

b) 90° et 160°.

c) 200° et 130°.

d) 130° et 200°.

32. Concernant une batterie faible, la bonne mesure d’atténuation du risque au sol consiste à :

a) accélérer le retour à pleine puissance pour rejoindre le point de départ au plus vite.

b) poursuivre la mission jusqu'au seuil critique annoncé par la radiocommande.

c) rentrer ou atterrir avant d’épuiser la marge de sécurité.

d) activer le retour automatique uniquement lorsque l'alarme de tension basse se déclenche.

33. Pour reporter un point GPS directement sur la carte, quelle doit-être la propriété de la carte

? 1) L’ellipsoïde de référence doit être WGS 84 2) L’ellipsoïde de référence doit être GPS 3) La

carte doit être équidistante

a) 1 et 3

b) 1

c) 2 et 3

d) 2

34. Quelle est la masse maximale au décollage (MTOM) admissible, charge utile comprise, pour

un drone de classe C5 ou C6 destiné aux scénarios standard européens ?

a) Inférieure à 4 kg

b) Inférieure à 25 kg

c) Inférieure à 250 g

d) Inférieure à 150 kg

35. Pour une prise de décision, le pilote qui a tendance à avoir un comportement du type "les

autres sont mauvais" est catalogué dans le genre :

a) Résigné.

b) Impulsif.

c) Invulnérable.

d) Anti-autoritaire.
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36. La fonction de « géovigilance » (geo-awareness) embarquée, exigée pour de nombreux UAS

de classe C en catégorie ouverte, a pour rôle de :

a) Détecter électroniquement et activement les aéronefs habités proches pour déclencher une manœuvre

d'évitement automatique

b) Détecter un éventuel manquement aux limitations d'espace aérien et en alerter le télépilote, sur la base

des données de zones géographiques UAS chargées dans le système

c) Brouiller les signaux GNSS des autres drones présents dans la zone

d) Enregistrer en continu la vidéo afin de constituer une preuve en cas d'accident

37. Quelles sont les propriétés d’une carte Lambert ? 1) C’est une projection conforme 2) À

proximité du parallèle de tangence, l’échelle est quasi constante 3) La projection des méridiens

est purement géométrique 4) Les parallèles sur la carte sont concentriques 5) La projection des

parallèles est purement géométrique

a) 3, 4 et 5

b) 1, 2, 3 et 4

c) 1, 3, 4 et 5

d) 1, 3 et 5

38. Quelles sont les propositions exactes à propos de l’orthodromie et de la loxodromie ? 1) Une

route suivant l’équateur est une orthodromie 2) Une route suivant l’équateur est une

loxodromie 3) Une route suivant un parallèle est une orthodromie 4) Une route suivant un

parallèle est une loxodromie

a) 1, 2, 3 et 4

b) 2, 3 et 4

c) 1, 3 et 4

d) 1, 2 et 4

39. Pour réduire le risque aérien dans une zone U-space ou géographique UAS, la mesure la plus

appropriée consiste à :

a) se reposer sur la géovigilance embarquée pour bloquer automatiquement l’entrée.

b) appliquer les exigences de la zone et les services requis le cas échéant.

c) considérer qu’un vol de courte durée est dispensé des exigences de la zone.

d) traiter la zone comme un simple espace en « voir et éviter » sans service requis.
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40. Que doit faire le télépilote si le maintien de l’UAS à l’intérieur des limites du domaine de vol

est impossible ? 1) Couper les moteurs 2) Activer le dispositif de protection des tiers 3) Activer

la caméra

a) 2

b) 2 et 3

c) 1 et 2

d) 1

41. Pour une opération en vue directe en environnement peuplé dans un scénario standard

européen, le cadre de référence actuel est principalement :

a) STS-02 avec un UAS C6.

b) STS-01 avec un UAS C5, si toutes les conditions du scénario sont respectées.

c) un ancien scénario national sans déclaration.

d) la sous-catégorie A3.

42. Comment est réalisée la vision du relief ?

a) C’est le rôle de la vision périphérique

b) C’est le fruit d’une intégration de différents capteurs

c) C’est le rôle de la vision des couleurs

d) C’est le rôle de la vision centrale

43. En STS-02, quelle condition de qualification est exigée du télépilote, contribuant à la

maîtrise du risque aérien lors des opérations BVLOS ?

a) Une simple déclaration de vol auprès de l'autorité, sans formation particulière

b) La détention d'un certificat d'aptitude de télépilote couvrant spécifiquement le scénario standard exploité

c) Une licence de pilote d'aéronef habité en cours de validité

d) L'enregistrement de l'exploitant suffit, le télépilote n'ayant aucune exigence propre

44. Pour couvrir l'intégralité de l'horizon (360°) avec des observateurs de l'espace aérien

auxquels on assigne chacun un secteur de veille de 90°, combien d'observateurs sont

nécessaires au minimum ?

a) 4 observateurs

b) 2 observateurs

c) 3 observateurs

d) 6 observateurs
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45. Quelles sont les propositions exactes sur un profil en situation de portance ? 1) Le

différentiel de vitesse du vent relatif entre l’extrados et l’intrados est en lien direct avec la

portance 2) Le frottement visqueux a un lien avec la traînée 3) La vitesse induite a un lien avec

la traînée

a) b) 1 et 2

b) d) 1, 2 et 3

c) a) 2 et 3

d) c) 2

46. Dans quel document sont décrites les zones dangereuses, réglementées et interdites ?

a) L’AIP ENR 5.0

b) L’AIP ENR 5.1

c) L’AIP ENR 5.3

d) L’AIP ENR 5.2

47. Les cellules de l'oeil qui permettent la vision de nuit sont :

a) Les cônes.

b) Les plaquettes.

c) L'iris.

d) Les bâtonnets.

48. Quelles sont les propositions exactes concernant les procédures d’urgence ? 1) Elles sont

définies dans le MANEX 2) Elles sont définies dans le manuel d’utilisation 3) Elles décrivent les

procédures en cas de panne moteur uniquement 4) Elles décrivent les procédures en cas d’un

dysfonctionnement engageant la sécurité

a) 2 et 3

b) 1 et 4

c) 1

d) 1, 2 et 4
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49. (Pour cette question, utilisez l'annexe 061-3642). L'antenne :

a) N'est pas pourvue d'un balisage de nuit, l'altitude minimale de survol est de 1468 pieds.

b) Est pourvue d'un balisage de nuit et a une hauteur de 968 pieds.

c) Est pourvue d'un balisage de nuit et a une hauteur de 329 pieds.

d) Est pourvue d'un balisage de nuit et la hauteur minimale de survol est de 968 pieds.

50. Comment s’appelle le processus de recherche d’informations utiles, d’analyse de la

situation, d’inventaire des solutions, de confrontation au savoir-faire et au temps disponible,

d’évaluation des conséquences, du choix et du passage à l’acte ?

a) Le jugement

b) La sécurité

c) La réflexion

d) L’analyse de risque
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51. À propos du centrage d’un aéronef à voilure fixe, quelles sont les propositions exactes ? 1)

Avec un centrage en avant de la limite avant de centrage, la maniabilité est insuffisante 2) Avec

un centrage en avant de la limite avant de centrage, la stabilité est insuffisante 3) Avec un

centrage en arrière de la limite arrière de centrage, la maniabilité est insuffisante 4) Avec un

centrage en arrière de la limite arrière de centrage, la stabilité est insuffisante

a) 1 et 4

b) 2 et 3

c) 2 et 4

d) 1 et 3

52. Une masse d’air stable favorise plutôt :

a) les stratus et brouillards

b) les mouvements verticaux intenses

c) les cumulonimbus

d) les ascendances fortes

53. Pour mettre en œuvre efficacement le principe « voir et éviter » pendant tout le vol VLOS, le

télépilote doit :

a) balayer régulièrement l'espace aérien environnant sans concentrer son attention uniquement sur

l'aéronef sans équipage

b) fixer en permanence l'écran de la radiocommande pour suivre les paramètres de vol

c) déléguer la surveillance du ciel au public présent sur la zone

d) interrompre toute surveillance visuelle tant que l'aéronef reste sous 120 m de hauteur

54. Par rapport au vent relatif, la portance est orientée :

a) Perpendiculaire au vent relatif

b) Parallèle à la traînée.

c) Perpendiculaire à la corde de l'aile.

d) Parallèle au vent relatif.
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55. Deux points A et B à la latitude de 45° N ont une différence de longitude de 10 minutes.

Quelle est la distance AB ?

a) La distance est égale à 10 NM

b) La distance est inférieure à 10 NM

c) On ne peut rien affirmer

d) La distance est supérieure à 10 NM

56. L’intégrité du GNSS qualifie :

a) la disponibilité de la mesure

b) la précision de la mesure

c) la fiabilité de la mesure

d) la rapidité de la mesure

57. Quelles sont les propositions exactes à propos du pilotage du drone à voilure fixe ?

a) La puissance fournie au drone est égale à la puissance moteur

b) La puissance fournie au drone est égale à la traction de l’hélice

c) La puissance fournie au drone est le produit de la traction par la vitesse-air

d) La puissance fournie au drone est le produit de la traction par la vitesse-sol

58. Le gyromètre mesure :

a) les accélérations angulaires du drone par rapport aux trois axes de référence de l’appareil

b) les composantes de l’accélération de la pesanteur par rapport aux trois axes de référence de l’appareil

c) les composantes de la force d’inertie centrifuge par rapport aux trois axes de référence de l’appareil

d) les composantes, par rapport aux trois axes de référence de l’appareil, de la vitesse de rotation du drone

dans l’espace

59. Concernant une trajectoire près d’un public, la bonne mesure d’atténuation du risque au sol

consiste à :

a) Conserver l'axe de vol et compter sur le parachute de secours en cas de défaillance.

b) modifier l’axe de vol pour réduire l’exposition des tiers.

c) Augmenter l'altitude au-dessus du public afin de maintenir l'axe de vol initialement prévu.

d) Accélérer le passage au-dessus des tiers pour réduire la durée d'exposition.
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60. Comment s’appelle la situation potentielle d’une collision de l’UAS au sol ?

a) Collision potentielle

b) Risque au sol

c) Contact potentiel

d) Risque terrestre

61. Quelles sont les propositions exactes à propos du pilotage du drone à voilure fixe ? 1) La

gouverne de profondeur assure l’équilibre en tangage de l’appareil 2) La gouverne de

profondeur génère des rotations autour de l’axe de tangage 3) La gouverne de profondeur

génère des variations d’incidence 4) La gouverne de profondeur permet de contrôler la

trajectoire dans le plan vertical

a) b) 1 et 2

b) c) 1, 2 et 4

c) a) 2

d) d) 1, 2, 3 et 4

62. Concernant le fonctionnement du récepteur et de la constellation, l'utilisation optimale du

GPS est perturbée par : 1 - la couverture nuageuse 2 - la panne d'horloge d'un ou de plusieurs

satellites 3 - les variations de vitesse de l'aéronef 4 - l'absence d'antenne déportée ou

extérieure

a) 1 - 3.

b) 1 - 2 - 4.

c) 2 - 4.

d) 1 - 3 - 4.

63. Concernant la mise à jour du logiciel (firmware) de l'UAS avant une opération en catégorie

spécifique (STS), quelles propositions sont exactes ? 1) Le télépilote doit vérifier que la version

logicielle installée est conforme à celle requise par le manuel d'utilisation du fabricant 2) Une

mise à jour majeure peut modifier le comportement des fonctions de sécurité (géovigilance,

retour automatique) et impose un nouveau contrôle de leur fonctionnement 3) Toute mise à jour

doit être appliquée sur le terrain, juste avant le décollage, afin de disposer de la dernière

version 4) L'application d'une mise à jour logicielle pertinente pour la sécurité doit pouvoir être

tracée (date, version)

a) 1, 2 et 4

b) 1, 3 et 4

c) 2 et 3 uniquement

d) 1, 2, 3 et 4
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64. Lorsqu’un écoulement permanent s’établit en montagne, quels phénomènes observe-t-on au

passage du col ? 1) La vitesse de l’écoulement augmente 2) La vitesse de l’écoulement est

constante 3) La pression statique est constante 4) La pression statique diminue

a) 1 et 4

b) 1 et 3

c) 2 et 3

d) 2 et 4

65. Le groupe PROB30 dans un TAF signifie :

a) probabilité 30 % qu’un phénomène se produise

b) visibilité 3000 m

c) nuages à 3000 ft

d) rafales à 30 kt

66. Lors d’une réévaluation du risque aérien dans une vallée encaissée, quelle décision est la

plus sûre ?

a) Considérer que le relief encaissé empêche tout aéronef habité d'y pénétrer.

b) Augmenter la vitesse afin de traverser rapidement la vallée et réduire l'exposition.

c) Prévoir une détection visuelle limitée et des trajectoires de repli claires.

d) Privilégier un vol au ras des crêtes pour conserver une vue dégagée sur toute la vallée.

67. La vision périphérique :

a) Ne sert que la nuit.

b) Peut remplacer la vision centrale en cas de défaillance, avec autant de précision.

c) Est sensible aux mouvements et aux changements de luminosité.

d) Perçoit les détails et est sensible aux couleurs.

68. Quelles sont les propositions exactes à propos du vent en surface ? 1) Le vent est freiné par

les frottements 2) Le vent souffle parallèlement aux isobares 3) Le vent s’oriente partiellement

vers les basses pressions 4) Le vent est indépendant du relief local

a) 2 et 3

b) 1 et 2

c) 1 et 3

d) 1 et 4

https://quizvds.it/fr-fr
https://quizvds.it/fr-fr


Simulation d'examen
QCM Drone STS - Examen CATS - Réglementation de l’aviation

Quizvds.it

Visitez le site et téléchargez nos applications pour iPhone, iPad et Android ! Quizvds.it

69. Quelle est la définition de la variation du compas ?

a) C’est l’angle entre le nord magnétique et l’axe du fuselage

b) C’est l’angle entre le nord vrai et le nord compas

c) C’est l’angle entre l’axe du fuselage et la route magnétique

d) C’est l’angle entre le nord magnétique et le nord compas

70. Le pas d'une hélice est :

a) La longueur de sa corde.

b) La distance théorique qu'elle parcourt en un tour complet.

c) Sa longueur.

d) Sa largeur.
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Grille de Réponses

Comparez vos réponses avec la grille suivante et notez votre score !

 01:   A  02:   D  03:   C  04:   D 

 05:   D  06:   B  07:   C  08:   A 

 09:   A  10:   B  11:   B  12:   B 

 13:   D  14:   B  15:   A  16:   C 

 17:   B  18:   A  19:   B  20:   A 

 21:   B  22:   A  23:   B  24:   C 

 25:   D  26:   A  27:   A  28:   A 

 29:   B  30:   C  31:   C  32:   C 

 33:   B  34:   B  35:   C  36:   B 

 37:   B  38:   D  39:   B  40:   C 

 41:   B  42:   B  43:   B  44:   A 

 45:   B  46:   B  47:   D  48:   D 

 49:   C  50:   A  51:   A  52:   A 

 53:   A  54:   A  55:   B  56:   C 

 57:   C  58:   D  59:   B  60:   B 

 61:   D  62:   C  63:   A  64:   A 

 65:   A  66:   C  67:   C  68:   C 

 69:   B  70:   B 
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Formulaire de Réponses

Utilisez ce formulaire pour cocher vos réponses

 01:  02:  03:  04: 

 05:  06:  07:  08: 

 09:  10:  11:  12: 

 13:  14:  15:  16: 

 17:  18:  19:  20: 

 21:  22:  23:  24: 

 25:  26:  27:  28: 

 29:  30:  31:  32: 

 33:  34:  35:  36: 

 37:  38:  39:  40: 

 41:  42:  43:  44: 

 45:  46:  47:  48: 

 49:  50:  51:  52: 

 53:  54:  55:  56: 

 57:  58:  59:  60: 

 61:  62:  63:  64: 

 65:  66:  67:  68: 

 69:  70: 
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