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IMIę UCZNIA: DATA I GODZINA:

01. W STS-02 (BVLOS) wyznaczenie jednego lub kilku obserwatorów przestrzeni powietrznej ma

bezpośredni wpływ na dopuszczalną odległość statku powietrznego. Jaka maksymalna odległość

między statkiem powietrznym a pilotem BSP jest wówczas dozwolona?

a) 3 km

b) Brak ograniczenia, dopóki wyznaczony jest obserwator

c) 1 km, jak bez obserwatora

d) 2 km

02. Deklinacja magnetyczna to:

a) Kąt między odpowiednimi kierunkami północy magnetycznej i północy kompasowej.

b) Roczny wzrost natężenia ziemskiego pola magnetycznego.

c) Roczny spadek natężenia ziemskiego pola magnetycznego.

d) Kąt między odpowiednimi kierunkami północy magnetycznej i północy rzeczywistej (geograficznej).

03. Której wartości odniesienia kinetycznej energii uderzenia odpowiada – zgodnie z logiką klas

ryzyka naziemnego EASA (SORA/STS) – wartość progowa odpowiadająca najniższej klasie ryzyka

naziemnego, której system ograniczania skutków uderzenia nie powinien przekraczać?

a) Energia rzędu 250 dżuli

b) Energia rzędu 15 dżuli

c) Energia rzędu 80 dżuli

d) Energia rzędu 34 dżuli

04. W odniesieniu do działania odbiornika i konstelacji satelitów optymalne wykorzystanie GPS

jest zakłócane przez: 1 - zachmurzenie 2 - awarię zegara jednego lub kilku satelitów 3 - zmiany

prędkości statku powietrznego 4 - brak anteny odsuniętej lub zewnętrznej

a) 1 - 3.

b) 1 - 2 - 4.

c) 2 - 4.

d) 1 - 3 - 4.

https://quizvds.it/pl-pl
https://quizvds.it/pl-pl


Symulacja egzaminu
Dron STS - ?wiadectwo pilota BSP (STS-01/STS-02), 60 pyta? w 90 minut!

QuizVds.it

Odwiedź stronę i pobierz aplikacje na iPhone'a, iPada i Androida! QuizVds.it

05. Aby przejść z ustabilizowanego lotu poziomego po prostej do ustabilizowanego zniżania po

prostej z tą samą prędkością własną i prędkością pionową 0,5 m/s, dla drona o masie 3 kg, moc

należy zmniejszyć o:

a) 25 W

b) 15 W

c) 10 W

d) 20 W

06. Które stwierdzenie dotyczące napędu drona ze stałym płatem jest prawidłowe?

a) Moc dostarczana dronowi jest iloczynem ciągu i prędkości względem ziemi

b) Moc dostarczana dronowi jest równa mocy silnika

c) Moc dostarczana dronowi jest równa ciągowi śmigła

d) Moc dostarczana dronowi jest iloczynem ciągu i prędkości własnej

07. Gdy wiążesz swoją decyzję lub osąd z kilkoma informacjami, które wzajemnie weryfikujesz:

a) Stosujesz dobrą metodę, która jednak ze względu na swoją czasochłonność jest rzadko wykorzystywana.

b) Zwielokrotniasz ryzyko błędów przy ich interpretacji.

c) Stosujesz dobrą metodę pozwalającą wykryć ewentualne błędy.

d) Stosujesz złą metodę, która wskutek zamieszania może prowadzić cię do błędów.

08. Widzenie centralne:

a) Jest wrażliwe wyłącznie na ruch.

b) Zastępuje w razie utraty widzenie peryferyjne z taką samą skutecznością.

c) Postrzega szczegóły i jest wrażliwe na barwy.

d) Działa tylko w dzień.

09. W STS-02 maksymalna odległość bez obserwatorów przestrzeni powietrznej wynosi ogólnie:

a) 1 km od pilota BSP.

b) 2 km od pilota BSP.

c) 5 km od pilota BSP.

d) 10 km od pilota BSP.
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10. Jeżeli zmieniają się warunki na placu budowy, który środek najlepiej zmniejsza ryzyko

naziemne?

a) Powierzenie nadzoru nad dostępem na ziemi podczas lotu wyłącznie pilotowi BSP.

b) Pomniejszenie naziemnej strefy buforowej, aby nie utrudniać postępu prac budowlanych.

c) Koordynowanie ruchów na ziemi i stref zamkniętych.

d) Pozwolenie maszynom budowlanym na swobodny ruch pod torem lotu BSP.

11. Dlaczego czujnik przyspieszenia, nawet gdyby był idealny, sam nie może podać

przyspieszenia środka masy urządzenia w przestrzeni? 1) Składowe sił działających na czujniki

są mierzone względem urządzenia, a nie względem Ziemi 2) Położenia urządzenia nie da się

określić samym tym przyrządem 3) Przyrząd nie potrafi rozróżnić, co pochodzi od siły ciężkości,

a co od przyspieszenia urządzenia

a) 2 i 3

b) 1 i 2

c) 1 i 3

d) 1, 2 i 3

12. W ramach scenariuszy standardowych STS-01 i STS-02 zastosowanie urządzenia

ograniczającego skutki uderzenia, takiego jak spadochron, jest:

a) Samo w sobie wystarczające, aby zezwolić na bezpośredni i ciągły przelot nad zgromadzeniami osób

b) Uznanym środkiem zmniejszania energii uderzenia, który jednak nie zwalnia z zachowania odstępów i

naziemnej strefy buforowej przewidzianych w scenariuszu

c) Zabronione, ponieważ STS opierają się wyłącznie na środkach operacyjnych

d) W każdym przypadku obowiązkowe, niezależnie od użytego drona

13. Przy ponownej ocenie ryzyka w powietrzu w przypadku słabo widocznego BSP, która decyzja

jest najbezpieczniejsza?

a) Zmniejszyć odległość i poprawić zdolność do utrzymywania w polu widzenia.

b) Powierzyć utrzymywanie w polu widzenia obserwatorowi, bez zmniejszania odległości statku

powietrznego.

c) Dodać światła przeciwkolizyjne, zachowując pierwotną odległość.

d) Zwiększyć wysokość lotu, aby wyróżnić BSP na tle i uczynić go lepiej widocznym.
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14. Pilot BSP chce przeprowadzić operację w STS-01, posiada jednak wyłącznie certyfikowanego

drona klasy C3. Aby zmniejszyć ryzyko naziemne i doprowadzić urządzenie do zgodności z klasą

C5, rozwiązaniem przewidzianym przez EASA jest:

a) Wystąpienie do producenta o zgodę na odstępstwo w celu podwyższenia MTOM

b) Zainstalowanie certyfikowanego zestawu akcesoriów (spadochron i wyłączanie silników), który

przekwalifikowuje C3 na C5

c) Po prostu zadeklarowanie urządzenia jako C5 w ULC (portal drony.gov.pl), bez modyfikacji

d) Zmniejszenie masy urządzenia przez usunięcie zapasowego akumulatora

15. Jak brzmi definicja czujności (wigilancji)?

a) Psychiczna i intelektualna zdolność do zajmowania się kilkoma różnymi tematami

b) Mechanizm, dzięki któremu nasza świadomość skupia się na określonym temacie

c) Poziom aktywacji ośrodkowego układu nerwowego

d) Obciążenie pracą wynikające z przetwarzania wszystkich informacji zewnętrznych

16. Które stwierdzenia dotyczące eksterocepcji są prawidłowe? 1) eksterocepcja to ogół wrażeń

pochodzących z naszego ciała; 2) eksterocepcja to ogół bodźców zewnętrznych pochodzących

spoza nas samych; 3) eksterocepcja to selektywność każdego z naszych zmysłów.

a) 1 i 3

b) 1, 2 i 3

c) 1

d) 2

17. W troposferze średni spadek temperatury wraz z wysokością wynosi:

a) 6,5 °C na 1000 ft.

b) 2 °C na 1000 m.

c) 0,65 °C na 1000 ft.

d) 6,5 °C na 1000 m.

18. Od jakich czynników zależy nasz tryb życia? 1) odżywianie; 2) napoje; 3) leki; 4) stan fizyczny

i psychiczny.

a) 1 i 2

b) 1, 2, 3 i 4

c) 1, 2 i 3

d) 1 i 3
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19. Jeśli podczas lotu VLOS zostanie wykryty załogowy statek powietrzny w pobliżu i istnieje

ryzyko kolizji, od pilota BSP oczekuje się następującego działania:

a) kontynuowania misji, ponieważ pierwszeństwo zawsze przysługuje bezzałogowemu statkowi

powietrznemu

b) manewrowania w celu oddalenia się oraz w razie potrzeby zniżania lub lądowania, ponieważ bezzałogowy

statek powietrzny musi zawsze ustąpić załogowemu statkowi powietrznemu

c) szybkiego wznoszenia powyżej 120 m, aby przeciąć tor lotu załogowego statku powietrznego

d) natychmiastowego wyłączenia napędu w każdych okolicznościach

20. Śmigła statku powietrznego wielowirnikowego obracają się:

a) W kierunku wybranym dowolnie przez producenta.

b) W połowie zgodnie z ruchem wskazówek zegara, a w drugiej połowie przeciwnie do ruchu wskazówek

zegara.

c) Zgodnie z ruchem wskazówek zegara.

d) Przeciwnie do ruchu wskazówek zegara.

21. Aby wykonywać operacje według europejskiego scenariusza standardowego, operator musi

w szczególności:

a) złożyć oświadczenie o operacji i w pełni przestrzegać warunków STS.

b) automatycznie otrzymać LUC.

c) czekać do końca misji, aby złożyć oświadczenie.

d) podać tylko model kamery.

22. Przy ponownej ocenie ryzyka w powietrzu poniżej TMA, która decyzja jest

najbezpieczniejsza?

a) Poprzestać na przepisowej wysokości 120 m, bez sprawdzania lokalnej dolnej granicy przestrzeni

kontrolowanej.

b) Wznieść się na wysokość, aby lepiej obserwować ruch pod TMA.

c) Przyjąć, że dolna granica TMA dotyczy tylko komercyjnego ruchu IFR.

d) Sprawdzić dolną granicę przestrzeni kontrolowanej oraz maksymalną wysokość zgodną z operacją.
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23. Skrót ICAO oznacza:

a) Międzynarodowe Biuro Informacji Lotniczej.

b) Międzynarodowe Biuro Kontroli Ruchu Lotniczego.

c) Międzynarodową Organizację Cywilnych Statków Powietrznych.

d) Organizację Międzynarodowego Lotnictwa Cywilnego (International Civil Aviation Organization).

24. Które stwierdzenia dotyczące sterowania dronem ze stałym płatem są prawidłowe? 1) Ster

kierunku wywołuje obroty wokół osi odchylenia 2) Ster kierunku umożliwia sterowanie symetrią

lotu 3) Ster kierunku umożliwia sterowanie torem lotu w płaszczyźnie poziomej

a) 1 i 2

b) 2 i 3

c) 1

d) 1 i 3

25. Które stwierdzenia dotyczące lotu drona wielowirnikowego w zawisie są prawidłowe? 1) Im

większa masa drona, tym wyższa moc dostarczana przez akumulator 2) Masa drona nie ma

istotnego wpływu na wymaganą moc 3) Im mniejsza gęstość powietrza, tym wyższa wymagana

moc 4) Gęstość powietrza nie ma wpływu na wymaganą moc

a) 2 i 3

b) 2 i 4

c) 1 i 3

d) 1 i 4

26. Statek powietrzny widzi przed sobą inny statek powietrzny o tylko nieznacznie różniącym się

kursie i mniejszej prędkości niż jego własna. Co musi zrobić pilot?

a) Wyprzedza statek powietrzny, odchylając się w dół.

b) Wyprzedza statek powietrzny, odchylając się w lewo.

c) Wyprzedza statek powietrzny, odchylając się w górę.

d) Wyprzedza statek powietrzny, odchylając się w prawo.

27. Względem napływającej strugi (wiatru względnego) siła nośna jest skierowana:

a) Prostopadle do napływającej strugi

b) Równolegle do oporu

c) Prostopadle do cięciwy profilu

d) Równolegle do napływającej strugi
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28. Podczas lotu STS-01 niespodziewanie przelatywana jest osoba niezaangażowana. Jaki środek

zmniejszania ryzyka naziemnego przewiduje rozporządzenie (UE) 2019/947?

a) Kontynuowanie misji bez zmian, ponieważ STS-01 nakazuje utrzymanie zaplanowanego toru lotu

b) Skrócenie w miarę możliwości czasu, w którym statek powietrzny przelatuje nad tą osobą, oraz w razie

potrzeby oddalenie statku powietrznego

c) Niezwłoczne wyzwolenie spadochronu statku powietrznego nad tą osobą

d) Natychmiastowe zwiększenie wysokości lotu do granicy 120 metrów, aby przestać oddziaływać na tę

osobę

29. W atmosferze standardowej temperatura na poziomie morza wynosi:

a) 0 °C.

b) +15 °C.

c) +25 °C.

d) +20 °C.

30. Które stwierdzenia dotyczące drona ze stałym płatem są prawidłowe? 1) Lewa część krzywej

moc-prędkość jest normalnie wykorzystywana 2) Lewa część krzywej moc-prędkość normalnie

nie jest wykorzystywana 3) Im wyższa prędkość własna, tym większy kąt natarcia 4)

Maksymalna moc wyznacza górną granicę prędkości w locie poziomym

a) 1 i 3

b) 1 i 4

c) 2 i 4

d) 2 i 3

31. Jak definiuje się w kategorii szczególnej „bufor ryzyka w powietrzu" (Air Risk Buffer)

dodawany do objętości operacyjnej?

a) Dodatkowa wysokość zarezerwowana na wyzwolenie spadochronu ratunkowego

b) Rezerwa akumulatora wymagana do automatycznego powrotu do punktu startu

c) Odstęp naziemny między geometrią lotu a osobami niezaangażowanymi

d) Objętość przestrzeni powietrznej dodawana wokół objętości operacyjnej, aby skompensować odchylenia

od toru lotu i zmniejszyć ryzyko zderzenia z wkraczającym załogowym statkiem powietrznym
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32. Skrót SAR oznacza:

a) Służbę poszukiwania i ratownictwa.

b) Pomoc lotniczą dla osób ocalałych.

c) Przetrwanie uratowanych i ratownictwo.

d) Radiotelefoniczną służbę pomocniczą.

33. W STS-01 przestrzeń operacyjna obejmuje przewidziany obszar lotu powiększony o

przestrzeń na wypadek sytuacji nieprzewidzianych. Czemu służy ta przestrzeń na wypadek

sytuacji nieprzewidzianych w procedurze awaryjnej?

a) Umożliwieniu w razie awarii przelotu nad osobami postronnymi

b) Rozszerzeniu maksymalnej wysokości lotu powyżej 120 m

c) Gromadzeniu rezerwy akumulatora zarezerwowanej na powrót

d) Przechwyceniu odchyleń od toru lotu (na przykład przy automatycznym powrocie lub znoszeniu) z

zachowaniem oddalenia od bufora ryzyka naziemnego i od osób trzecich

34. Które cechy czynią drona klasy C5 bezpieczniejszym pod względem ryzyka naziemnego niż

statek powietrzny niesklasyfikowany o tej samej masie? 1) system świadomości geograficznej

(Geo-Awareness) 2) urządzenie ograniczające wysokość 3) urządzenie do zdalnego wyłączania

silników 4) MTOM zawsze poniżej 250 g

a) 1, 2 i 3

b) 2, 3 i 4

c) 1, 2, 3 i 4

d) Tylko 1 i 4

35. Rejestracja operatora BSP w Polsce odbywa się głównie:

a) przez portal drony.gov.pl w ULC, z nadaniem numeru rejestracyjnego operatora (e-ID), gdy tylko spełnione

są warunki.

b) w każdej przelatywanej gminie.

c) wyłącznie listownie w EASA.

d) automatycznie przy zakupie drona.

https://quizvds.it/pl-pl
https://quizvds.it/pl-pl


Symulacja egzaminu
Dron STS - ?wiadectwo pilota BSP (STS-01/STS-02), 60 pyta? w 90 minut!

QuizVds.it

Odwiedź stronę i pobierz aplikacje na iPhone'a, iPada i Androida! QuizVds.it

36. Dron stałopłatowy znajduje się w locie przy zerowym pochyleniu podłużnym i przechyleniu

poprzecznym, z kursem dokładnie na północ, przy bezwietrznej pogodzie. Czujnik na osi

podłużnej mierzy przyspieszenie do przodu 1 m/s² przez 3 s. Co może wywnioskować autopilot

po 3 sekundach?

a) Prędkość wynosi 3 m/s, a trajektoria biegnie wzdłuż południka

b) Prędkość wzrosła o 3 m/s, a trajektoria biegnie wzdłuż południka

c) Prędkość wzrosła o 3 m/s, a trajektoria biegnie wzdłuż równoleżnika

d) Prędkość wynosi 3 m/s, a trajektoria biegnie wzdłuż równoleżnika

37. Dewiacja kompasu magnetycznego statku powietrznego jest spowodowana głównie przez:

a) masy metalowe i pola magnetyczne właściwe dla statku powietrznego.

b) obrót Ziemi.

c) wysokość lotu.

d) lokalną deklinację magnetyczną.

38. Przy zbliżaniu się frontu ciepłego często obserwuje się:

a) zanik wszystkich chmur

b) stopniowy spadek ciśnienia i powolne pogarszanie się pogody

c) nagłą zmianę kierunku wiatru z porywami

d) szybki wzrost ciśnienia i całkowicie czyste niebo

39. Które stwierdzenia o turbulencji tarciowej są prawidłowe? 1) Im większe nierówności

podłoża, tym silniejsza turbulencja tarciowa 2) Im silniejszy wiatr, tym silniejsza turbulencja

tarciowa 3) Turbulencja tarciowa nocą całkowicie zanika 4) Jest ona wyraźniejsza w dolnych

warstwach

a) 1, 2, 3 i 4

b) 1 i 2

c) 1, 3 i 4

d) 1, 2 i 4
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40. Która konwencja podawania położenia jest zwykle stosowana podczas operacji z

obserwatorami, aby szybko przekazać względną pozycję wykrytego statku powietrznego?

a) Namiar magnetyczny, wyrażony z dokładnością do stopnia względem północy

b) Wyłącznie odległość w milach morskich, bez podania kierunku

c) Metoda tarczy zegara, na przykład „ruch na godzinie 2, nieco powyżej"

d) Współrzędne geograficzne w postaci szerokości i długości, odczytane z GPS

41. Na południku Greenwich odległość między równoleżnikami 43°30'N i 44°N wynosi:

a) większa niż 30 NM

b) mniejsza niż 30 NM

c) równa różnicy długości między 043°30'E a 044°E

d) równa 30 NM

42. Wskazanie kompasu nie jest zakłócane:

a) podczas lotu w turbulencji.

b) podczas przejścia do zniżania.

c) w locie po zakręcie.

d) przez wysokość.

43. Jaką rolę pełni Polska Agencja Żeglugi Powietrznej (PAŻP) w odniesieniu do operacji BSP w

pobliżu lotnisk?

a) Certyfikuje producentów BSP klasy C0-C6

b) Jako organ zarządzający przestrzenią powietrzną koordynuje operacje BSP wymagające zgody w strefach

kontrolowanych

c) Rejestruje operatorów BSP w systemie e-ID

d) Wydaje świadectwa kwalifikacji pilotom BSP

44. TAF to:

a) lotniskowa prognoza meteorologiczna

b) lotniskowa obserwacja meteorologiczna

c) mapa analizy przyziemnej

d) komunikat o silnej turbulencji
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45. Które stwierdzenia dotyczące drona ze stałym płatem są prawidłowe? 1) Lewa część krzywej

moc-prędkość jest niestateczna prędkościowo 2) Lewa część krzywej moc-prędkość jest stabilna

prędkościowo 3) Kąt natarcia rośnie od lewej do prawej na krzywej moc-prędkość 4) Kąt natarcia

maleje od lewej do prawej na krzywej moc-prędkość

a) 2 i 3

b) 1 i 4

c) 1 i 3

d) 2 i 4

46. O ile nie określono inaczej, drugie ramię z wiatrem kręgu nadlotniskowego wykonuje się na

wysokości nad poziomem terenu (AAL):

a) 200 m (700 ft)

b) 150 m (500 ft)

c) 300 m (1000 ft)

d) 500 m (1500 ft)

47. Które stwierdzenia dotyczące siły nośnej na profilu, na który napływa wiatr względny pod

odpowiednim kątem natarcia, są prawidłowe? 1) Różnica ciśnień między dolną a górną

powierzchnią rośnie wraz ze wzrostem kąta natarcia 2) Różnica ciśnień między dolną a górną

powierzchnią maleje wraz ze wzrostem kąta natarcia 3) Różnica prędkości między górną a dolną

powierzchnią rośnie wraz ze wzrostem kąta natarcia 4) Różnica prędkości między górną a dolną

powierzchnią maleje wraz ze wzrostem kąta natarcia

a) 2 i 4

b) 2 i 3

c) 1 i 3

d) 1 i 4

48. Mistral i Tramontana to wiatry:

a) wyznaczane przez fronty ciepłe

b) wyłącznie konwekcyjne

c) występujące tylko nocą

d) lokalne, niekiedy silne wiatry związane z regionalną rzeźbą terenu
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49. Czemu służy naziemna strefa buforowa ryzyka (Ground Risk Buffer) w STS-01?

a) Temu, aby zapewnić separację od innych załogowych statków powietrznych poruszających się w pobliżu

b) Temu, aby przechwycić statek powietrzny w razie utraty kontroli, w celu ochrony osób

niezaangażowanych znajdujących się poza obszarem operacyjnym

c) Temu, aby określić maksymalny zasięg łącza radiowego między pilotem BSP a statkiem powietrznym

d) Temu, aby wyznaczyć przestrzeń zarezerwowaną na start i lądowanie statku powietrznego

50. Loty na terenie lotniska bez organu kontroli ruchu lotniczego i bez służby informacji

powietrznej:

a) Wymagają wcześniejszego zezwolenia ULC (Urzędu Lotnictwa Cywilnego).

b) Są możliwe bez szczególnego zezwolenia.

c) Są dozwolone za zgodą aeroklubu.

d) Wymagają zgody zarządzającego lotniskiem.

51. W dronie wielowirnikowym żyroskop mierzy prędkość obrotową 2° na sekundę wyłącznie

wokół osi odchylenia, zgodnie z ruchem wskazówek zegara patrząc z góry. Jeżeli dron pozostaje

przy zerowym pochyleniu podłużnym i przechyleniu poprzecznym, jak zmieni się położenie po 3

sekundach?

a) Kurs wzrósł o 2 stopnie

b) Kurs zmalał o 6 stopni

c) Kurs wzrósł o 6 stopni

d) Kurs zmalał o 2 stopnie

52. Dron wielowirnikowy o masie 2 kg (ciężar 19,62 N) znajduje się w ustabilizowanym locie

poziomym po prostej. Opór wynosi 5 N. Jakie wartości występują odpowiednio dla siły nośnej i

orientacji? 1) Siła nośna nieznacznie większa niż 20 N 2) Siła nośna nieznacznie mniejsza niż

19,6 N 3) Pochylenie (do przodu, w dół) równe 14° 4) Pochylenie (do przodu, w dół) równe 3°

a) 1 i 3

b) 1 i 4

c) 2 i 4

d) 2 i 3
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53. Które stwierdzenia dotyczące elementu konstrukcyjnego obciążonego powyżej granicy

sprężystości są prawidłowe? 1) Powraca do pierwotnego kształtu 2) Ma mniejszą wytrzymałość

3) Zachowuje swoje właściwości wytrzymałościowe 4) Musi zostać wymieniony 5) Może zostać

wyprostowany. Wybierz najbardziej kompletną prawidłową odpowiedź.

a) 1, 3 i 4

b) 1, 3 i 5

c) 1, 2 i 5

d) 2 i 4

54. Jeżeli teoretycznie zna się dokładnie ziemskie pole magnetyczne, jaką informację o położeniu

dostarcza sam magnetometr bez żadnych zakłóceń?

a) Magnetometr wskazuje 3 kąty określające położenie drona.

b) Magnetometr wskazuje 2 z trzech wymaganych kątów.

c) Magnetometr nie dostarcza żadnej informacji o położeniu.

d) Magnetometr wskazuje 1 z trzech wymaganych kątów.

55. Wysokościomierz barometryczny w wykonaniu lotniczym zostaje przy starcie nastawiony na

ciśnienie 980 hPa i wskazuje wartość 0. W locie ciśnienie atmosferyczne wynosi 977,17 hPa.

Ponieważ to ciśnienie 977,17 hPa odpowiada w atmosferze standardowej wysokości 305 m, a

ciśnienie 980 hPa odpowiada wysokości 275 m, jaką wartość wskazuje ten wysokościomierz?

a) Wysokość wskazywana przez wysokościomierz wynosi 37 m.

b) Wysokość wskazywana przez wysokościomierz wynosi 30 m.

c) Wysokość wskazywana przez wysokościomierz wynosi 40 m.

d) Wysokość wskazywana przez wysokościomierz wynosi 33 m.

56. Podczas analizy lokalizacji pilot BSP stwierdza, że droga otwarta dla ruchu osób postronnych

(ulica lub linia kolejowa) przecina przewidzianą naziemną strefę buforową ryzyka. Które

stwierdzenie jest poprawne w odniesieniu do możliwości zapanowania nad kontrolowanym

obszarem naziemnym?

a) Wystarczy poinformować zarządcę infrastruktury po locie, aby zalegalizować sytuację

b) Tory lub jezdnia automatycznie wyznaczają zewnętrzną regulaminową granicę kontrolowanego obszaru

naziemnego

c) Obecność takiej drogi zwalnia z wyznaczenia naziemnej strefy buforowej ryzyka

d) Ruch osób postronnych jest tam nieprzewidywalny; faktyczna możliwość zapanowania nad obszarem musi

być zagwarantowana przez cały czas lotu, w przeciwnym razie należy dostosować geometrię lotu
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57. Rejestrowanie parametrów lotu BSP jest przydatne głównie do:

a) Automatycznego zwiększania maksymalnej wysokości lotu.

b) Zastąpienia nadzoru wzrokowego.

c) Umożliwienia lotu w strefie zakazu lotów.

d) Analizy zdarzenia, sprawdzenia zachowania urządzenia i poprawy bezpieczeństwa.

58. Grupa TEMPO w TAF oznacza:

a) pogodę znaczącą

b) zmianę trwałą

c) koniec okresu ważności

d) okresowe wahania

59. Grupa BECMG w TAF oznacza:

a) wiatr zmienny

b) stopniowo przechodzący

c) koniec zjawiska

d) trwającą burzę

60. Na planowanym rzeczywistym kursie nad ziemią 260° prognozy pogody podają wiatr z 290° o

prędkości 10 kt. Jaka jest składowa wiatru bocznego? 1) Wiatr boczny wieje z prawej strony 2)

Wiatr boczny wieje z lewej strony 3) Składowa wiatru bocznego wynosi 5 kt 4) Składowa wiatru

bocznego wynosi 10 kt

a) 2 i 4

b) 1 i 4

c) 1 i 3

d) 2 i 3
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Schemat Odpowiedzi

Porównaj swoje odpowiedzi z poniższym schematem i zapisz swój wynik!

 01:   D  02:   D  03:   C  04:   C 

 05:   B  06:   D  07:   C  08:   C 

 09:   A  10:   C  11:   D  12:   B 

 13:   A  14:   B  15:   C  16:   D 

 17:   D  18:   B  19:   B  20:   B 

 21:   A  22:   D  23:   D  24:   A 

 25:   C  26:   D  27:   A  28:   B 

 29:   B  30:   C  31:   D  32:   A 

 33:   D  34:   A  35:   A  36:   B 

 37:   A  38:   B  39:   D  40:   C 

 41:   D  42:   D  43:   B  44:   A 

 45:   B  46:   C  47:   C  48:   D 

 49:   B  50:   D  51:   C  52:   A 

 53:   D  54:   B  55:   B  56:   D 

 57:   D  58:   D  59:   B  60:   C 
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Formularz odpowiedzi

Użyj tego formularza, aby zaznaczyć swoje odpowiedzi

 01:  02:  03:  04: 

 05:  06:  07:  08: 

 09:  10:  11:  12: 

 13:  14:  15:  16: 

 17:  18:  19:  20: 

 21:  22:  23:  24: 

 25:  26:  27:  28: 

 29:  30:  31:  32: 

 33:  34:  35:  36: 

 37:  38:  39:  40: 

 41:  42:  43:  44: 

 45:  46:  47:  48: 

 49:  50:  51:  52: 

 53:  54:  55:  56: 

 57:  58:  59:  60: 
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